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 慎重保证
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 安全要求
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—防止火灾或人身伤害
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继电保护试验项目索引
ᵜ㍒ᕅᰘ൘ᕅሬ䈅傼Ӫઈ˖਴⿽㔗؍㻵㖞Ⲵ䈅傼ਟԕ䙊䗷“㔗؍”㌫ࡇ䖟ԦⲴଚӋ⁑ඇᆼᡀǄ

⌘᜿˖㺘Ṭѝ “˄অᵪ˅”ᤷ⭘㔗⭥؍ᣔ⍻䈅ԚⲴঅᵪ᫽֌˗“˄PC˅”ᤷ⭘ Windows ㌫㔏ѝ䘀㹼Ⲵ

䖟Ԧ᫽֌ˈ䘲⭘Ҿ㔗⭥؍ᣔ⍻䈅Ԛ㚄 PC ᵪ䘀㹼Ⲵ䖟ԦǄ

( 㔗⭥ಘ䈅傼˖

㔗⭥؍ᣔ㊫ර ⍻䈅亩ⴞ ᔪ䇞䈅傼Ⲵ⁑ඇ ༷ ⌘

ؑਧ㔗⭥ಘ

⴨ᓄⲴ⍻䈅亩ⴞ





7

ަ

ᆳ

؍

ᣔ

㠚ࣘ߶਼ᵏ㻵㖞 ⴨ᓄⲴ⍻䈅亩ⴞ

਼ᵏǃվઘ䈅傼

˄অᵪ˅

਼ᵏ䈅傼˄PC˅

ڊ 㠚 ࣘ 䈳 ᮤ 䈅 傼

ᰦˈ⍻䈅਴ᔰޕ䟿ᗵ享

᤹䈤᰾Җ㾱≲᧕㓯

༷㠚ᣅ㻵㖞
ࣘ֌䙫䗁઼਴ᔰ

֌ᰦ䰤ࣘޣ
⣦ᘱᒿࡇ˄PC˅

䈅 傼 ࡽ 亴 ᜣ ྭ 䈅

傼䗷〻ˈ↓⺞᧕㓯ᱟ䈅

傼ᡀ࣏Ⲵޣ䭞

⇽㓯ᐞࣘ؍ᣔ

⴨ᓄⲴ⍻䈅亩ⴞ Ӕ⍱䈅傼

䈧৲㿱䱴ᖅѝ“ই

⪎ 䜘 ࠶ ؍ ᣔ ” ᴹ ޣ

BP-2B઼RCS-915Ⲵ䈤

᰾

ᣔ؍㓔㓯䐟ᐞࣘݹ

䈅 傼 ࡽ ݸ ⺞ ᇊ 㻵

㖞ᱟ੖ᖒᡀ“㠚⧟”ˈ㤕

ᱟˈ؍ࡉᣔⲴࣘ֌٬ᓄ

ㅹҾަᮤᇊ٬Ⲵаॺ



8

ㅜа䜘࠶

⍻䈅Ԛ֯⭘䈤᰾





10

第二节 额定参数

 Ӕ⍱⭥⍱䗃ࠪ

䗃ࠪ㋮ᓖ 0.2㓗

⴨⭥⍱䗃ࠪ˄ᴹ᭸٬˅ 0̚40A
йᒦ⭥⍱䗃ࠪ˄ᴹ᭸٬˅ 0̚120A
⴨⭥⍱䮯ᰦ䰤ݱ䇨ᐕ֌٬˄ᴹ᭸٬˅ 10A
⴨⭥⍱ᴰབྷ䗃࣏ࠪ⦷ 450VA
йᒦ⭥⍱ᴰབྷ䗃ࠪᰦᴰབྷ䗃࣏ࠪ⦷ 900VA
йᒦ⭥⍱ᴰབྷ䗃ࠪᰦݱ䇨ᐕ֌ᰦ䰤 10s
仁⦷㤳ത˄ส⌒˅ 0̚1000Hz˄㚄ᵪ˅0~300Hz˄অᵪ˅

䉀⌒⅑ ]ᮣ

�
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第二章 装置硬件结构

第一节 装置硬件组成

 控制数字信号处理器微机

ᵜ㻵㖞䟷⭘儈䙏ǃ儈ᙗ㜭ᮠᆇ᧗ࡦ༴⨶ಘ֌Ѫ᧗ࡦᗞᵪ 䖟̍Ԧкᓄ⭘ৼ㋮ᓖ㇇⌅ӗ⭏਴⴨ԫ᜿Ⲵ儈

㋮ᓖ⌒ᖒǄ⭡Ҿ䟷⭘аփ㔃ᶴˈ਴䜘࠶㔃ਸ㍗ᇶˈᮠᦞՐ䗃䐍⿫⸝ˈ㔃ᶴ㍗ࠁǄݻᴽҶㅄ䇠ᵜ⭥㝁ⴤ᧕

᧗ࡦᔿ⍻᧗Ԛѝഐᮠᦞ䙊ؑ㓯䐟䮯ǃ仁ᑖゴሬ㠤Ⲵ䗃ࠪ⌒ᖒ⛩ᮠቁⲴ䰞仈Ǆ


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电位接点时

空接点时

 液晶显示及旋转鼠标操作

㻵㖞䟷⭘320h240⛩䱥儈࠶䗘⦷ޠ㢢㛼ݹ⏢Ღᱮ⽪ቿ֌ᱮ⽪ಘǄ䈅傼Ⲵޘ䗷〻৺䈅傼㔃᷌൷൘ᱮ

⽪ቿкᱮ⽪ˈ྇ޘ≹ᆇॆ᫽֌⭼䶒ˈ␵Რ㖾㿲Ǆ᫽֌᧗ࡦ⭡᯻䖜啐ḷ઼єњ᤹䭞䘋㹼ˈޘ䜘ᮠᦞ৺䈅傼

䗷〻൷⭡᯻䖜啐ḷ൘ᱮ⽪ቿк䇮ᇊǄ᫽֌ㆰঅᯩׯˈᶱ᱃ᦼᨑǄ

 继电保护测试仪装置底板

㔗⭥؍ᣔ⍻䈅Ԛ㻵㖞൘ᵪ㇡ᓅᶯк㻵䇮ᴹа䐟ਟ䈳ⴤ⍱⭥Ⓚ䗃ࠪˈ࠶ 110V ৺ 220V єẓˈਟ֌

Ѫ⧠൪䈅傼䖵ࣙ⭥ⓀǄ䈕⭥Ⓚ䗃ࠪ⭥⍱ᴰབྷਟ䗮1.5AǄᓅᶯкਖ㻵䇮ᴹањᮓ✝仾ᡷǃ⭥Ⓚᨂᓗǃ᧕ൠ

ㄟᆀ઼йњ؍䲙Ǆйњ؍䲙ѝањᱟ䖵ࣙⴤ⍱⭥Ⓚ؍䲙˄ 2Aˋ250V˅̍ єњᱟ⭥঻എ䐟؍䲙˄ 2Aˋ250V˅

ㅹǄ
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第二节 装置面板与底板说明

 测试仪装置面板介绍
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1 ⭥঻䗃ࠪㄟᆀ

2 ᔰޣ䟿䗃ޕㄟᆀˈ

3. ᔰޣ䟿䗃ࠪㄟᆀ

4 䖘䘩⨳啐ḷˈ䈅傼ᰦⲴ䗷〻᧗ࡦ൷ਟ⭡ަᆼᡀ˗䝽䖘䘩⨳啐ḷⲴᐖਣ᤹䭞˗䶒ᶯՈॆ

䭞ⴈ

5 5 ረ⏢Ღᱮ⽪ቿ

6 GPS天线

7 USB 䙊䇟ਓˈਟཆ᧕⭥㝁䘋㹼䈅傼

8 USB ᧕ਓˈਟоཆ䜘䇮༷˄U ⴈǃᢃঠᵪㅹ˅䘎᧕䙊ؑ

9 ⤜・ⴤ⍱⭥Ⓚ䗃ࠪ↓

10 ⤜・ⴤ⍱⭥Ⓚ䗃ࠪ䍏

11. ⤜・ⴤ⍱⭥Ⓚ࠷䗃ࠪᦒᤘ⸱ᔰޣ

12 ⴤ⍱⭥঻䗃ࠪ؍䲙

13 ᧕ൠㄟᆀ

14 ⭥Ⓚᔰޣ

15 220V ⭥঻䗃؍ޕ䲙

16 220v ⭥Ⓚ䗃ޕйᆄᓗ
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■ 试验指导

⍻䈅Ӕ⍱⭥⍱㔗⭥ಘࣘ֌⭥⍱ǃ䘄എ⭥⍱৺ࣘ֌ᰦ䰤ǃ

䘄എᰦ䰤Ǆ

ሶ㻵㖞䶒ᶯⲴݸ
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■ 试验指导

 ⍻䈅վઘ㔗⭥ಘⲴࣘ֌仁⦷ǃࣘ֌ᰦ䰤઼━ᐞ䰝䬱٬

䈅傼⭼䶒䇮㖞ྲਣമǄ

֌٬઼ࣘ֌ᰦ䰤ᰦˈᓄ䟷⭘Ā᡻ࣘਈ仁āᯩᔿǄ䇮ᇊྭ਴ࣘڊ

⴨⭥঻ǃ⭥⍱઼仁⦷٬ࡍǃਈॆ↕䮯ਾˈ᤹Ā⺞䇔āǃĀᔰ࿻āᔰ

࿻䗃ࠪˈ❦ਾ᡻ࣘធធᐖ᯻Ā᯻䫞ā䙀↕߿ሿ仁⦷ˈⴤ㠣㔗⭥ಘࣘ

֌ˈ↔ᰦ䇠ᖅ४ሶ䇠ᖅࣘ֌٬ǃࣘ֌ᰦ䰤Ǆ

↕ᐞ䰝䬱ᰦˈᓄ䟷⭘Ā㠚ࣘਈ仁āᯩᔿˈণሶĀ᡻ࣘਈ仁━ڊ

䮯ā ᭩ѪĀ㠚ࣘਈ仁↕䮯āণf/tˈਾ䶒Ⲵ↕䮯٬ሶ

㠚ࣘਈѪ nn.nn Hz / SǄ᤹Ā⺞䇔āǃĀᔰ࿻āᔰ࿻

䗃ࠪਾˈ仁⦷Ჲᰦнਈॆˈᖵ᤹лĀͩāਾ仁⦷᡽ᔰ

࿻л━Ǆྲ᷌ᡰ䇮٬བྷҾ━ᐞ䰝䬱ᇊ؍ˈ٬ᣔሶнՊ

ࣘ֌ˈྲ᷌ሿҾᇊ؍ˈ٬ᣔሶՊࣘ֌Ǆ

 ਼ᵏ㔗⭥ಘⲴਈ仁⦷䈅傼⍻䈅ࣘ֌仁ᐞ઼ࣘ֌䀂

ᐞ

䈅傼⭼䶒䇮㖞ྲਣമ

䈅傼ѝ Ua 仁⦷ਟਈˈUc 仁⦷പᇊѪ 50HzˈҼ

㘵Պᴹ仁ᐞˈ䙀↕䈳㢲 Ua 仁⦷˄᡻ࣘធ䈳˅Ǆ㠣㔗

⭥ಘ᧕⛩ࣘ֌ᰦࣘ֌仁⦷઼ UaǃUc ѻ䰤Ⲵ䀂ᐞণѪࣘ֌仁⦷઼ࣘ֌䀂ᐞǄ
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᭵ 䳌 ࡽ

᭵䳌⣦ᘱ 䐣䰨ਾ↓ᑨ⣦ᘱ 䟽ਸਾ᭵䳌⣦ᘱ ≨䐣ਾ

故障时间 断开时间 重合时间

转换时间 䖜ᦒ

 䖜ᦒᙗ᭵䳌ˋ䶎䖜ᦒᙗ᭵䳌 ⭘Ҿ䇮㖞䖜ᦒᙗ᭵䳌ǄӾ᭵䳌ᔰ࿻ᰦ࡫䎧ˈᖃ䖜ᦒᰦ䰤ࡠˈᰐ䇪

ަˈ䖜ᦒਾ᭵䳌⣦ᘱǄն䐣ᔰ⴨Ⲵ⭥঻⭥⍱нਇ䖜ᦒᙗ᭵䳌⣦ᘱᖡ૽ޕᣔᱟ੖ࣘ֌䐣ᔰᯝ䐟ಘˈ൷䘋؍

⭥঻ V˙57.7V ᡆ 0Vˈ⭥⍱ I=0AǄ᭵䳌䖜ᦒᰦ䰤ᱟᤷӾㅜа᭵䳌ᔰ࿻ᰦ㇇䎧Ⲵᰦ䰤Ǆ

 䖜ᦒਾ᭵䳌㊫ර ਟ䇮ᇊѪ ANǃBNǃCNǃABǃBCǃCAǃABNǃBCNǃCANǃABC ර᭵䳌Ǆ

 ᭵䳌䎧࿻䀂 ᭵䳌ਁ⭏ᰦ࡫⭥঻ࡍ࿻⴨䀂Ǆ⭡Ҿй⴨⭥঻⭥⍱⴨սна㠤ˈਸ䰨䀂о᭵䳌㊫ර

ᴹޣˈа㡜ԕ䈕㊫ර᭵䳌Ⲵ৲㘳⴨䘋㹼䇑㇇˖অ⴨᭵䳌ԕ᭵䳌⴨ǃє⴨⸝䐟ᡆє⴨᧕ൠԕ䶎᭵䳌⴨ǃй

⴨⸝䐟ԕ A ⴨䘋㹼䇑㇇Ǆ

 ⸝䐟䇑㇇⁑ර˖

 䴦ᒿ㺕گ㌫ᮠ˖
3
1K0  ( 1

Z1
Z0


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䘋㹼ᮤ㓴䈅傼ˈնሩҾḀӋ؍ᣔᰐ⌅㧧⸕᭵䳌䱫ᣇˈ㘼ਚᴹ᭵䳌⭥঻઼⭥⍱ˈྲ䴦ᒿ؍ᣔᡆ 35KV 㓯䐟

ᣔˈ↔ᰦਟԕ⭘↔⁑ඇ䘋㹼䈅傼Ǆ؍

 ᭵䳌⴨ ਟ䇮ᇊѪ ANǃBNǃCNǃABǃBCǃCAǃABC

ර᭵䳌Ǆ

 ᭵䳌⭥঻ U ሩҾঅ⴨᭵䳌઼й⴨᭵䳌 ᭵̍䳌⭥঻ U Ѫ

᭵䳌⴨⭥঻٬ˈሩҾ⴨䰤᭵䳌ˈ᭵䳌⭥঻ U Ѫ᭵䳌䖔⴨쮔㓯⭥

঻٬Ǆ

 ᮤᇊ⭥⍱ ˌ Ѫ؍ᣔḀ ᮤᇊ⭥⍱٬ᡆ̍ Ǆ ᭵䳌⭥⍱Ѫ ձ ǮḀ ᮤᇊ⭥⍱ṱ�ԕ↔٬塬Ѫ᭵䳌⴨ 䐟

⭥⍱䘋㹼⁑速䈅傼Ǆ

究ᬼΤ ԕ࿊㜋䈅 λퟧҾᮤ㓴䈅傼Ĥ᭬礨 μǄ䋧龲썵┕ Ǆ

�îB» \+35ЮԹ㓯䨟޾঻ 䈅傼35ЮԹ 㓯䐟޾঻䄍덱䈅傼ᬀ䇮 ྲ 틮 ᇊ٬Ѫᇊ⭥⍱5A䄍̍덱⭥঻Ȥ㓯⭥঻ȥvSV؍ᣔ质塬ᰦ䰤࿊ 䰨质塬潥縕ˈፆA B C 䴹⴨ ঻࿊Aǃ C⴨⭥⍱ 蘀؍ᣔঅ ˈፆ䈼䰨 蘀Aˈ 䰨 鴕e̍ 鴕 㓯鴕 C— �ˈ 䘋㹼䈅傼Ǆ
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第六节 时间测试（断路器多触头动作时间测量）

■ 界面说明

ᵜ䈅傼ѝ㻵㖞ⴁ㿶 7 䐟ᔰޣ䟿䗃ޕⲴਈॆ 䇠̍ᖅ਴ᔰޣ䟿⴨㔗ࣘ֌Ⲵᰦ䰤亪ᒿǄަ ᐕ֌䗷〻㊫լа

њ 7 䐟ᮠᆇ∛。䇑ᡆᔰޣ䟿ᰦ䰤亪ᒿ䇠ᖅԚǄᑨ⭘Ҿ⍻䟿ᯝ䐟ಘཊњ䀖ཤⲴࣘ֌䗷〻 ਟ̍⭘Ҿй⴨ᔰޣ

6 њ䀖ཤⲴࣘ֌ᰦ䰤৺ࣘ֌਼ᵏⲴ⍻䟿Ǆަ᧕㓯ᯩ⌅ྲлമ˖

䈅傼ᰦ䴰ཆ࣐аৼ࠰ৼ᧧ᔰޣ а̍њ࠰⭘Ҿ䙊ᯝ䐣ਸ䰨⭥⍱ ਖ̍ањ࠰৺ 6 䐟ᔰޣ䀖ཤⲴ䖵ࣙ᧕⛩

᧕ޕᔰޕㄟ䘋㹼ᰦ䰤⍻䟿Ǆ

䈅傼ᰦ᤹лĀᔰ࿻ā䭞ˈє䐟ᔰࠪ᧕⛩䰝ਸˈ㻵㖞ㅹᖵᔰޣ䟿䗃ޕǄਸкৼ࠰ৼ᧧ᔰޣˈ੟ࣘ䐣/

ਸ䰨ˈ਼ᰦ੟ࣘᔰޕ R ᔰ࿻䇑ᰦˈ❦ਾ਴⴨ᔰޣ਴䀖ཤ⴨㔗ࣘ֌ǄӾᔰޕ R ࡠ A̚c ࣘ֌Ⲵᰦ䰤䰤䳄ণ

Ѫᔰࣘޣ֌ᰦ䰤ˈᔰޕ A̚c ਾࣘ֌Ⲵᰦ䰤䰤䳄ণѪࣘ֌ᰦ䰤ᐞǄݸ

注意： 第一个开关（任意哪一Ȁ ᔰݸ䖵䙊ᰇ砀任哪任ᰇ砀任䇑ᰇ砀任百任ݸ）

ᒿᰇ砀百䈅一 开关砀䙊砀ᐞ
百合֌ࣙ一ᔰ䰝䟿֌䲿ަл∛ࣘ֌䲿䰝∛任㖞ᰇ 哪ᰇ ᧕੟䭞
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第七节 功率方向、阻抗继电器试验

■ 界面说明

ᵜ䈅傼ѫ㾱⭘Ҿ࣏⦷ᯩੁǃ䱫ᣇ㔗⭥ಘṑ傼Ǆ൘࣏⦷ᯩੁ㔗⭥ಘѝᑨ⭘а䐟㓯⭥঻৺а⴨⭥⍱֌

90°᧕㓯˗൘䱫ᣇ㔗⭥ಘѝᑨ⭘а䐟⴨⭥঻ᡆ㓯⭥঻৺а⴨ᡆє⴨⭥⍱Ⲵ᧕㓯ᯩᔿˈᒦ䴰ᕅޕㅜ 3 ⴨⭥

঻˄ᑨപᇊѪ 57.7Vˈ䎵ࡽ㓯⭥঻ 90°˅Ǆ

䈅傼ѝ㻵㖞ਟԫ᜿ᤷᇊḀа䐟⴨⭥঻ᡆ㓯⭥঻ǃḀа⴨⭥⍱ᡆ⴨䰤⭥⍱ˈ䈕⭥঻ǃ⭥⍱٬൷ਟԫ᜿

ਈॆˈަ ⴨䀂ҏਟԫ᜿䈳ᮤ ⭘̍Ҿ࣏ڊ⦷ᯩੁᡆ䱫ᣇ㔗⭥ಘⲴࣘ֌䘄എ䀂ǃࣘ ֌࣏⦷ǃࣘ ֌䱫ᣇㅹ䈅傼Ǆ

䈕䈅傼ѝᵚ৲о䈳ᮤⲴ⴨ަ⭥঻പᇊѪѪ 57.7VǄ

需要输入的各种设定量：

电压相别(Ua／Ub／Uc／Uab／Ubc／Uca)；
电压初值、变化步长、变化标志；

电压相位、变化步长、变化标志。

电流相别(Ia／Ib／Ic／Iab／Ibc／Ica)；
电流初值、变化步长、变化标志；

电流相位、变化步长、变化标志。

自动试验 / 手动试验

试验中可变化的量有：电压、电流的幅值与相位。

 开入量：测试时，被测元件的接点可接入任一路开关量输入端子中。

 开出量：两路输出节点，一路跟踪试验的过程，在试验按下“开始”时闭合，试验“停止”时断开；

另一路跟踪试验数据的变化，即在试验开始后第一次按动“▲”或“▼”按钮时闭合，试验“停止”
时断开。

 数据记录区：保护动作、返回时除记录动作时间及返回时间外,下部两行显示依次为动作、返

回时的电压、电流值及其相角。

ᮠᦞ䇮ᇊᆼ∅ਾˈ䘹ᇊĀ⺞䇔āˈቿᒅሶᱮ⽪㔗⭥ಘ᧕⛩⣦ᘱമˈ䘹ᇊĀᔰ࿻āণᔰ࿻䗃ࠪ䘋㹼䈅

傼ˈ䈅傼ѝਈॆ䟿ਟԕ㠚ࣘਈॆҏਟ᡻ࣘਈॆˈ䈅傼ᯩ⌅㊫਼Ӕ⍱䈅傼Ǆᖃ㔗⭥ಘ᧕⛩ࣘ֌৺䘄എᰦˈ

ቿᒅк⍻䈅䇠ᖅ४ሶᱮ⽪㻛⍻㔗⭥ಘⲴࣘ֌ᰦ䰤઼䘄എᰦ䰤ǃ⭥঻⭥⍱٬৺ަ⴨䀂Ǆ

注意： 在做功率方向继电器或阻抗继电器试验时，如用线电流如 Iab进行试验，请接 Ia、Ib外还

应接 In，这样可以保证电流的精度。

■ 试验指导

࣏⦷ᯩੁ㔗⭥ಘᢛ᧿⚥᭿䀂䈅傼

ᢛ᧿⚥᭿䀂䈅傼˖ሶUAǃUBǃUCǃUN ৺ICǃINˈ

᧕㠣؍ᣔঅݳˈ䇮㖞UABѪ100VˈICѪ5A˄ㅹҾ⭥⍱

ᇊ٬˅ I̍C⴨ս٬ࡍ䇮Ѫ180eˈ䮯࡛࠶䇮Ѫˇ1eԕ৺

ˉ1eˈ䟷⭘㠚ࣘ䈅傼ᯩᔿ䘋㹼є⅑䈅傼ˈণਟ᢮ࠪࣘ

֌ᐖǃਣ䗩⭼ˈ޽䇑㇇ࠪ⚥᭿䀂Ǆ
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第八节 差动试验

■ 界面说明

ᐞࣘ䈅傼ѝˈ㻵㖞Ӿ IaǃIb ㄟᆀ䗃ࠪє䐟⭥⍱ˈѫ㾱⭘Ҿ⍻䈅ᐞࣘ㔗⭥ಘǄ

Ia ⴨֌ࣘ֌⭥⍱ IdzˈപᇊѪส⌒ˈਟਈᑵᓖǄ

Ib ⴨֌ࣘࡦ⭥⍱ Izdˈਟ䇮ᇊѪⴤ⍱ǃส⌒ǃҼ⅑⭥⍱ˈਟ䇮ᇊ਴⅑Ⲵᑵ٬Ǆ

⢩ᙗᰦˈ൘ࣘࡦ⦷∄ᐞࣘ㔗⭥ಘⲴڊ Izd Ⲵส⌒ᮠ٬༴䇮ᇊࣘࡦ⭥⍱ڊˈ٬ⴤ⍱ࣙ⻱⢩ᙗᰦˈ൘ⴤ

⍱ᮠ٬༴䇮ᇊ⭥⍱ڊˈ٬Ҽ⅑䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗᰦ൘Ҽ⅑⭥⍱༴䇮ᇊ⭥⍱٬Ǆ

IzdǃIdz 䗃ࠪӔ⍱ᰦˈᴰབྷ⭥⍱ 30A˗Izd 䗃ࠪⴤ⍱ᰦˈᴰབྷ⭥⍱ 10AǄ

需要输入的各种设定量：

Idz初值、变化步长、相位；

Izd各次量的幅值、相位；

手动变化 / 自动变化

试验中可变化的变量为 Idz幅值、 Idz的相位。

 开入量：测试时，被测元件的接点可接入任一路开关量输入端子中。

 开出量：两路输出节点，一路跟踪试验的过程，在试验按下“开始”时闭合，试验“停止”时断开；

另一路跟踪试验数据的变化，即在试验开始后第一次按动“▲”或“▼”按钮时闭合，试验“停止”
时断开。

 数据记录区：保护动作、返回时除记录动作时间及返回时间外,又边两行显示依次为动作、返

回时 Idz、Izd的各次电流值。

ᮠᦞ䇮ᇊᆼ∅ਾˈ䘹ᇊĀ⺞䇔āˈቿᒅሶᱮ⽪㔗⭥ಘ᧕⛩⣦ᘱമˈ䘹ᇊĀᔰ࿻āণᔰ࿻䗃ࠪ䘋㹼䈅

傼ˈ䈅傼ѝਈॆ䟿ਟԕ㠚ࣘਈॆҏਟ᡻ࣘਈॆˈ䈅傼ᯩ⌅㊫਼Ӕ⍱䈅傼Ǆᖃ㔗⭥ಘ᧕⛩ࣘ֌৺䘄എᰦˈ

ቿᒅк⍻䈅䇠ᖅ४ሶᱮ⽪㻛⍻㔗⭥ಘⲴࣘ֌ᰦ䰤઼䘄എᰦ䰤ǃIdz ઼ Izd Ⲵ⭥⍱٬Ǆ



27

第九节 差动谐波试验

■ 界面说明

ᐞࣘ䉀⌒䈅傼㊫լᐞࣘ䈅傼ˈ㻵㖞Ӿ IaǃIb ㄟᆀ䗃ࠪє䐟⭥⍱ˈ࡛࠶֌Ѫࣘ֌⭥⍱ Idz ⍱⭥ࣘࡦ઼

IzdǄѫ㾱⭘Ҿ⍻䈅ᐞࣘ㔗⭥ಘⲴ䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗǄ

Idz ઼ Izd ൷ਟਐ࣐ⴤ⍱ⴤ㠣 6 ⅑䉀⌒ ⭘̍Ҿ⍻䈅ᐞࣘ㔗⭥ಘⲴ䉀⌒⢩ᙗǄਟ䇮ᇊ Idz ઼ Izd Ⲵ਴⅑

⭥⍱ࡍ࿻ᑵ٬৺ަ⴨սˈᒦ䇮ᇊ Idz ᡆ Izd ⲴḀа⅑⭥⍱৺ަ⴨սਈॆˈ䇮ᇊަਈॆ↕䮯ˈ᭩ਈ䈕⅑⭥

⍱Ⲵᑵ٬৺ަ⴨սˈڊᐞࣘ㔗⭥ಘⲴ䉀⌒ࣘ֌⢩ᙗ䈅傼Ǆ

需要输入的各种设定量：

Idz和 Izd从直流直至 6次各次电流幅值、相位；

需设定 Idz或 Izd哪次电流变化：设定哪个量该量后面打上“ ”；

电流幅值变化步长、电流相位变化步长。

 开入量：测试时，被测元件的接点可接入任一路开关量输入端子中。

 开出量：两路输出节点，一路跟踪试验的过程，在试验按下“开始”时闭合，试验“停止”时断开；另

一路跟踪试验数据的变化，即在试验开始后第一次按动“▲”或“▼”按钮时闭合，试验“停止”时断开。

ᮠᦞ䇮ᇊᆼ∅ਾˈ䘹ᇊĀ⺞䇔āˈቿᒅሶᱮ

⽪㔗⭥ಘ᧕⛩⣦ᘱമˈ䘹ᇊĀᔰ࿻āণᔰ࿻䗃ࠪ

䘋㹼䈅傼ˈ䈅傼ѝ䙀↕᭩ਈᡰਈॆⲴ䉀⌒䟿ⴤ㠣

㔗⭥ಘ᧕⛩ࣘ֌ᡆ䘄എǄ

䈅傼Ⲵ᧕㓯ᯩ⌅оᐞࣘ䈅傼⴨਼Ǆ
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第四章 外接 PC 机操作说明

■ 外接 PC 机操作

 俆ݸӾݹⴈѝሶĀ㔗؍ā⍻䈅䖟Ԧ༽ࡠࡦ⭥㝁ѝˈᤆĀ㔗؍āമḷ㠣Ṽ䶒ˈᔪ・ᘛᦧᯩᔿ˗

 ሶу䰘䝽㖞Ⲵ䙊䇟㓯˄ 3 㣟 ሶ˅ㅄ䇠ᵜ⭥㝁ᡆਠᔿ⭥㝁ⲴѢਓ COM1 ઼⍻䈅Ԛਾ䶒ᶯкⲴ䙊ؑ

ਓ⴨䘎᧕ǄᴹӋㅄ䇠ᵜ⭥㝁⋑ᴹѢਓˈ䴰ݸሶ USB ਓ䖜ᦒᡀѢਓ COM1ˈ޽䙊䗷䙊ؑ㓯䘎᧕

㠣⍻䈅Ԛ䙊ؑਓ˗

 䰝㻵㖞ᵜᵪкⲴᡰᴹ䖟Ԧ࣏㜭䈅傼⁑ඇˈⴤ᧕൘ཆ᧕Ⲵ⭥㝁к䘋㹼᫽֌ˈ⍻䈅Ԛሶᆼޘ⭡ཆ᧕

Ⲵ⭥㝁᧗ࡦ˗

 ཆ᧕⭥㝁кⲴ᫽֌࣏㜭ˈ䲔Ҷ⭼䶒кⲴ䖟Ԧ⡸ᵜਟ㜭н਼ཆˈަ࣏㜭оঅᵪ䖟Ԧᆼޘ⴨਼Ǆ

■ 外接 PC 机的硬件要求

PC ᵪ㠣ቁᓄާᴹ Pentium 200 ᡆ K6 - 200 ԕкˈ16M 䗘⦷㜭䗮࠶ᆈˈᱮ⽪ಘ޵ 800x600 ԕкˈ

㜭䘀㹼 Windows95ǃWindows98ǃWindows MeǃWindows XP ᫽֌㌫㔏Ⲵㅄ䇠ᵜ⭥㝁ᡆਠᔿ⭥㝁Ǆ

■ 硬件连接

䰝⍻䈅Ԛ઼ޣ PC ᵪ⭥Ⓚ ⭘̍ 9 㣟䙊ؑ⭥㔶ሶ PC ᵪѢਓ 1 о⍻䈅Ԛѻ PC ᵪ䙊ؑਓ䘎᧕ ❦̍ਾᢃ

ᔰ⍻䈅Ԛ઼ PC ᵪ⭥ⓀǄ

■ 测试仪软件进入 PC 通信状态

ᢃᔰ⍻䈅Ԛ⭥Ⓚਾˈ䖟Ԧ䘋ޕঅᵪ᫽֌⭼䶒ˈ൘⍻䈅Ԛ᫽֌ѫ㨌অк䘹ĀPC 䙊䇟ā᤹л᯻䫞ণ䘋

ޕ PC ᵪ䙊ؑ⣦ᘱǄ

■ 测试仪软件从 PC 通信状态退回到单机操作状态

൘ PC ᵪ䙊ؑ⣦ᘱˈ᤹л᯻䫞 3 。䫏ਾˈ䖟Ԧ㠚ࣘ䘰എࡠঅᵪ᫽֌⭼䶒Ǆ

■ 启动 PC 机软件

੟ࣘ PC ᵪˈ䘀㹼 Windows ᫽֌㌫㔏ˈሶᱮ⽪ಘ࠶䗘⦷䇮Ѫ 800x600 ԕк˗ᢃᔰ“㔗؍⍻䈅䖟Ԧ”
᮷Ԧཀྵˈ䘋ޕ਴亩ᆀ࣏㜭ѝণਟ䘋㹼਴亩䈅傼Ǆ

■ 外接 PC 机操作软件说明

䈧৲䰵ㅜҼ䜘࠶Ā㔗؍䖟Ԧ᫽֌䈤᰾āǄ
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ㅜҼ䜘࠶

䖟Ԧ᫽֌䈤᰾



30

第五章 软件操作方法简介

㔗؍ V2.0 ⡸䖟Ԧˈᱟᯠаԓ⍻䈅䖟Ԧˈަ⢩⛩ᱟ˖⭼䶒ᴤ࣐৻ྭ㖾㿲ˈ䖟Ԧ࣏㜭ᴤ࣐ᆼ༷ᕪབྷˈ

ᒦф؍⮉Ҷަ⤜ᴹⲴ⭼䶒ㆰ⌱᰾Რǃ᫽֌ㆰׯǃ᱃ᆖ᱃⭘Ⲵ⢩⛩Ǆṩᦞ਴⍻䈅⁑ඇ࣏㜭Ⲵн਼ˈᢺ⍻䈅

⁑ඇ࠶ࡂѪӄሿ㓴 䙊̟⭘⍻䈅ǃᑨ㿴؍ᣔǃ㓯䐟؍ᣔǃݳԦ؍ᣔ઼㔬ਸ࣏㜭Ǆ਴њ㓴ѝवਜ਼㤕ᒢᆀ㨌অǄ

ֻྲˈĀ䙊⭘⍻䈅ā㓴ѝवਜ਼ҶĀӔ⍱䈅傼āǃĀⴤ⍱䈅傼āǃĀ
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第六章 交流试验

ĀӔ⍱䈅傼ā⁑ඇᱟањ䙊⭘රǃ㔬ਸᙗ⍻䈅⁑ඇˈᆳᴹ⤜・Ⲵ 4 ⴨⭥঻઼ 3 ⴨⭥⍱Ⲵ⍻䈅অݳ

ԕ৺᤹ᒿ࠶䟿䗃ࠪ⍻䈅অݳǄ䙊䗷⭼䶒кⲴ 3P ㅹ᤹䫞䘋㹼⴨ӂⲴ࠷ᦒǄ䘉Ӌ⤜・Ⲵঅݳӂ⴨䈳⭘ˈ㜭

ˈᱟ˖䙊䗷䇮㖞⴨ᓄⲴ⭥঻ᡆ⭥⍱Ѫਈ䟿⛩਼ޡ䏣⭥࣋㌫㔏਴⿽ᶑԦлⲴӔ⍱䈅傼⍻䈅ǄᆳԜⲴ┑࠶ݵ

䍻Ҹਈ䟿аᇊⲴਈॆ↕䮯ˈᒦф䘹ᤙਸ䘲Ⲵ䈅傼ᯩᔿ˄ᴹĀ᡻ࣘāǃĀॺ㠚ࣘā઼Āޘ㠚ࣘāй⿽䈅傼

ᯩᔿ˅ˈᯩׯൠ⍻䈅਴⿽⭥঻⭥⍱؍ᣔⲴࣘ֌٬ǃ䘄എ٬ˈԕ৺ࣘ֌ᰦ䰤઼䘄എᰦ䰤ㅹˈᒦ㠚ࣘ䇑㇇ࠪ

䘄എ㌫ᮠǄ䢤Ҿᴰᑨ⭘ⲴᱟĀഋ⴨⭥঻઼й⴨⭥⍱āⲴঅݳˈ㘼ަᆳࠐњ൘֯⭘ᯩ⌅ко↔สᵜ⴨਼ˈ

ᡰԕл䶒ӵԕĀഋ⴨⭥঻઼й⴨⭥⍱āѪֻ䘋㹼䈖㓶ӻ㓽Ǆ

 ਟԕ⚥⍫᧗ࡦ䗃ࠪ 4 ⴨⭥঻ 3 ⴨⭥⍱ˈ਼ᰦ䗃ࠪཊ⿽㓴ਸ

 ާᴹ᤹ᒿ࠶䟿䗃࣏ࠪ㜭ˈⴤ᧕䇮㖞ᒿ࠶䟿ᮠ٬ˈ㠚ࣘ㓴ਸࠪ਴⴨⭥঻ǃ⭥⍱䗃ࠪˈᒦ᤹ᒿ࠶䟿

䘋㹼ਈॆ䗃ࠪ

 ਴⴨⭥঻ǃ⭥⍱䗃ࠪ൷ਟԕԫ᜿䇮㖞ᑵ٬઼⴨սˈᑵ٬ਟԕ䇮㖞к䲀䲀ࡦ

 ਴䟿Ⲵᑵ٬઼⴨սǃ仁⦷൷ਟԕ䇮㖞ਈॆˈਈॆ↕䮯൷ਟԫ᜿䇮ᇊ

 Ux ഀ൷ਟ儠൷

Gp਴ ԕ ԫ ᜿ 䇮

ᮠ

ԕ⚥㠚ࣘ䗃ࠪ൷ᆳ ԫ৺᧗٬ᇊᒿ٬઼ࠪ؍ սǃ仁䮯൷ԫਈॆᮠӔ൘ԕ ⚥ ᧕ 䇮

ᮠ࣏ 㜭 ᇊࡦਟ ਈ ᯩ ඇD ᯩ ⦷ ൷ ㇇ ᮠ ࣏

ԕ䈅ᮠ
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 功率计量仪表显示按钮

⛩ࠫ↔᤹䫞ਾ ሶ̍ᕩࠪĀ࣏⦷ᱮ⽪āṶˈྲ ਣമ

ᡰ⽪˖

൘䈕ᱮ⽪Ṷѝˈ唈䇔ᱮ⽪ⲴᱟҼ⅑חⲴ਴⿽ᑵ

٬ǃ⴨սǃ࣏⦷ㅹᮠᦞǄ㤕䴰ᱮ⽪а⅑חⲴᮠ٬ˈྲ

⭘Ҿሩ⧠൪㺘䇑䘋㹼ṑ傼ᰦ ਚ̍䴰䘹Āа⅑࣏ח⦷઼

⭥⍱ā̍ ᒦ䗃ޕ⴨ᓄⲴ TV ઼ TA ਈ∄ণਟǄ⛩䘹Ā࣏

⦷অսѪݶ㓗āˈਟ࣏֯⦷ᱮ⽪অս⭡ĀKWǃKVarā㠚ࣘ䖜ᦒѪĀMWǃMVarāǄ

“测接点动作”和“测动作和返回”

 ൘䈅傼ⴞⲴḿѝ䘹ᤙĀ⍻᧕⛩ࣘ֌āᰦˈ䈅傼䗷〻ѝ⍻䈅Ԛ᭦؍ࡠᣔࣘ֌ؑਧਾቡ㠚ࣘڌ→䈅
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注意：

1. “手动”试验中，快到保护动作值时，增、减变量的速度不能太快，以保证变量在每个步长停留

足够时间让动作出口，这样测得的结果才更准确。

2. 在自动试验中，每变化一步时，内部计时器将自动清零。在测量继电器的动作时间时，若时间较

长，请用“手动试验”方式，并缓慢变化。

 输出状态直接置数改变输出值

䈅傼䗷〻ѝˈ䖟Ԧݱ䇨൘䗃ࠪ⣦ᘱ䘋㹼ཊ⿽ⴤ᧕ᴤ᭩䗃࣏ࠪ㜭˖

 ൘䗃ࠪ⣦ᘱਟԕ䘋㹼᡻ࣘǃॺ㠚ࣘǃޘ㠚ࣘᯩᔿⲴ࠷ᦒˈਟԕ䘋㹼Ā䙂໎āᡆĀ䙂߿ā࠷ᦒǃĀ⍻

᧕⛩ࣘ֌āᡆĀ⍻ࣘ֌઼䘄എā࠷ᦒǄ൘᡻ࣘᯩᔿлਟԕ᭩ਈĀ㠚ࣘਈॆᰦ䰤䰤䳄āǄ

 ൘਴⿽ᯩᔿл൷ਟ䲿ᰦᴤ᭩ଚӋ䟿䴰㾱ਈॆˈ⛩ࠫሩᓄⲴĀਈāṶᢃĀĜāᡆਆ⎸ণਟǄ

 ൘᡻ࣘᯩᔿᰦˈਟԕ਼ᰦሶ਴⴨䗃ࠪ᭩ਈѪᡰ䴰㾱Ⲵ٬Ǆާփ᫽֌ᯩ⌅ᱟ˖׍⅑ⴤ᧕䭞ޕᡰ䴰᭩ਈ

Ⲵ਴⴨Ⲵᑵ٬઼⴨ս٬˄൘ᵚᆼᡀࡽн᤹Ā⺞䇔ā䭞˅ˈ൘਴٬൷䗃ޕᆼਾ᤹Ā⺞䇔ā䭞ˈ㻵㖞ሶ

・ণ਼↕ൠሶ਴⴨䗃ࠪ᭩ਈѪ䭞ޕⲴ਴٬Ǆ

 开入量

Ā㔗؍ā㌫ࡇ⍻䈅Ԛ਴ᔰޕ䟿ᱟޡ⭘ањޡޜㄟⲴǄ᧕؍ޕᣔⲴࣘ֌᧕⛩Ⲵᰦىˈаㄟ᧕⍻䈅Ԛޜ

ޕㄟˈਖཆаㄟ᧕ᔰޡ AǃBǃCǃRǃaǃbǃc ѝԫањǄ䴰㾱⌘᜿Ⲵᱟᖃ᧕⛩ᱟᑖ⭥սⲴᰦىˈаᇊ

㾱ᢺ↓⭥ս᧕ޡޜޕㄟǄ

൘ᵜ⍻䈅⁑ඇѝˈᔰޕ䟿 AǃBǃCǃRǃaǃbǃc ൷唈䇔ᴹ᭸ˈӂѪĀᡆāⲴޣ㌫ˈн䴰㾱Ḁњᔰ

ᣔѝˈ䖟Ԧ唈䇔؍䟿ѝ˄൘㓯䐟ޕᣔⲴ䐣ǃਸ䰨᧕⛩ਟ᧕㠣ԫа䐟ᔰ؍ˈ䰝Ǆ䈅傼ᰦޣ䟿ᰦˈਟ䘹ᤙޕ

ᔰޕ R Ѫ䟽ਸ䰨ؑਧ᧕ޕㄟ˅Ǆᔰޡޜޕㄟ˄㓒㢢ㄟᆀ˅൘᧕ᴹⓀ᧕⛩ᰦˈа㡜᧕⭥ⓀⲴ↓ᶱㄟǄਚ

㾱⍻䈅Ԛ᧕᭦ࡠḀ䐟ᔰޕ䟿Ⲵਈսؑਧˈণ൘䈕ᔰޕ䟿ḿѝ䇠ᖅлањᰦ䰤Ǆ

ྲ᷌ᴹཊ䐟ᔰޕ䟿ਈսˈ਴䐟ѝሶՊ䇠ᖅ਴㠚Ⲵᰦ䰤Ǆ

 开关变位确认时间

਴⿽㔗⭥ಘ઼ᗞᵪ؍ᣔˈަ ᧕⛩Ⲵᯝᔰо䰝ਸᑨՊᴹаᇊᣆࣘǄѪ䱢→ᣆࣘሩ䈅傼㔃᷌䙐ᡀⲴᖡ૽ˈ

ᑨ䇮㖞аᇊⲴĀᔰޣਈս⺞䇔ᰦ䰤āǄа㡜ᶕ䈤ሩҾᑨ㿴Ⲵ㔗⭥ಘˈᔰޣਈսᰦ䰤䇮㖞Ѫ 20msˈ㘼ᗞ

ᵪර؍ᣔˈᔰޣਈսᰦ䰤䇮㖞Ѫ 5ms ቡਟǄ

 测试结果记录

⭼䶒Ⲵਣл䀂Ѫ⍻䈅㔃᷌ⲴĀࣘ֌٬āǃĀ䘄എ٬ā઼ Ā䘄

എ㌫ᮠāⲴ䇠ᖅ४Ǆ䇠ᖅⲴ޵ᇩ䶎ᑨѠᇼ ਟ̍ԕ䇠ᖅй⴨⭥঻ǃ

⭥⍱ˈ਴㓯⭥঻ˈ⭥঻ǃ⭥⍱Ⲵ↓ᒿǃ䍏ᒿ৺䴦ᒿ࠶䟿ˈ਴Ӕ

⍱䟿Ⲵ⴨ս ԕ̍৺仁⦷ㅹǄ䴰㾱䇠ᖅଚњ䟿ਚ䴰൘䈕䟿ࡽᢃम

ণਟǄྲਣമᡰ⽪Ǆ
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䍏ᒿ⭥঻䈅傼ᰦˈ൘“Ӕ⍱䈅傼”ѝ䇮㖞й⴨⭥঻⴨սѪ˖0°ǃ120°ǃˉ120°˗
 电压电流怎样配合输出

ྲ᷌䟷⭘й⴨⭥঻਼ᰦ䗃ࠪˈࡉ䈅傼ᰦਟԫ᜿ਆަѝа⴨⭥⍱䗃ࠪǄ

ྲ᷌䟷⭘є⴨⭥঻䗃ࠪˈࡉ䴰㾱䙊䗷䰵䈫؍ᣔ䈤᰾Җˈḕⴻ؍ᣔᱟ䟷⭘ӰѸ᧕㓯ᯩᔿǄ∄ྲˈ䟷⭘

90°᧕㓯ˈ᤹ࡉ“UABˈIC”ˈ“UBCˈIA”ˈ“UCAˈIB”ᯩᔿ䘋㹼䗃ࠪ˗䟷⭘ 0°᧕㓯ˈᑨᑨ᤹“UABˈIA”ˈ

“UBCˈIB”ˈ“UCAˈIC”ᯩᔿ䘋㹼䗃ࠪǄ

 怎样测试方向更简单

⭘ᣔ䟷؍䇮Ḁٷ 90°᧕㓯ᯩᔿˈվ⭥঻ᇊ٬Ѫ 60Vˈ䈅傼ᰦਟ൘“Ӕ⍱䈅傼”ѝ䘋㹼ྲл䇮㖞˖

UA=60Vˈ⴨սѪ 0°˗UB=0Vˈ⴨սѪ 0°Ǆ䘉ṧˈUAB ণѪ 60Vˈ0°Ǆ❦ਾപᇊ⭥঻ˈ᭩ਈ⭥⍱ IC Ⲵ

⴨սᶕ⍻䈅єᶑࣘ֌䗩⭼Ǆ

 最大灵敏角的“正”、“负”是怎样定义的

䇮ਣٷ⍱Ⲵ䀂ᓖѪ↓ˈ৽ѻѪ䍏Ǆ⭥ࡽᣔᇊѹ˖⭥঻䎵؍

മᡰ⽪Ⲵ IC Ѫ⚥᭿䀂ᤷੁˈUAB Ѫ৲㘳ᯩੁ ᣔⲴ؍䈕ࡉˈ0°

⚥᭿䀂ণѪ˖ˉ45°ˈєࣘ֌䗩⭼࡛࠶Ѫ 45°ǃˉ135°˄䱤ᖡ䜘

Ѫࣘ֌४˅Ǆ࠶

● 需要测试哪些项目

䗷⭥⍱٬ǃվ⭥঻٬ǃ䍏ᒿ⭥঻٬ǃࣘ֌⚥᭿䀂ㅹǄ

 怎样在输出期间直接置数改变输出

ᴹӋ؍ᣔ㾱≲൘䗃ࠪ᭵䳌ѻݸࡽ䗃ࠪ↓ᑨ⣦ᘱ䟿˄⭥঻Ѫ 57.735Vˈ⭥⍱Ѫ 0A˅ˈԕ֯؍ᣔⲴ“TV

ᯝ㓯”ؑਧ⎸ཡˈᡆ䟽ਸ䰨ݵ⭥⚟ӞǄ䘈ᴹӋ؍ᣔᱟ䙊䗷ケਈ䟿䎧ࣘⲴˈ㾱≲൘䈅傼ᵏ䰤࣐кケਈ䟿Ǆ

䘉Ӌ䜭㾱≲䖟Ԧ㜭൘䈅傼ᵏ䰤ⴤ᧕؞᭩ᮠᦞˈ᭩ਈ⍻䈅ԚⲴ䗃ࠪ䟿Ǆ

俆ݸ䘹ᤙ“᡻ࣘ”䈅傼ᯩᔿ ൘̍䈅傼䗃ࠪ⣦ᘱл ˄᭩ᡰ䴰᭩ਈⲴ਴⴨Ⲵ৲ᮠ؞ⴤ᧕⅑̍׍ ᑵ٬ᡆ⴨ս Ǆ˅

᤹“⺞䇔”䭞ѻࡽˈቭ㇑⭼䶒кⲴᮠᦞᐢ㓿؞᭩ˈն⍻䈅Ԛᇎ䱵䗃ࠪⲴ⭥঻⭥⍱䘈ᱟ؞᭩ࡽⲴǄޘ䜘؞᭩

ᆼਾ᤹“⺞䇔”䭞ˈ⍻䈅ԚⲴ਴⴨䗃ࠪ・ণ਼ᰦ᭩ਈѪ؞᭩ਾⲴ٬Ǆ⭡Ҿ䘉⿽᭩ਈᱟ਴⴨਼↕᭩ਈⲴˈᡰ

ԕ㜭䘲ᓄḀӋケਈ䟿䎧ࣘⲴ؍ᣔⲴ䗃ࠪ㾱≲Ǆ

ᴹᰦՊਁ⧠˖⭼䶒кⲴĀ↕䮯ā৲䟿н㜭؞᭩Ǆަᇎˈ䘉ᱟഐѪᖃࡽ⣦ᘱл䈕Ӕ⍱䟿ᱟ䶎ਈ䟿ˈਚ

㾱൘Āਈāḿ⛩ࠫ啐ḷˈ֯ަਈѪਈ䟿ˈቡՊਁ⧠˖ࡊ᡽䘈⚠㢢ᱮ⽪Ⲵ↕䮯ḿਈᡄ뫰
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傼৲ᮠǄ

൘Āॺ㠚ࣘāᡆĀޘ㠚ࣘā䈅傼ᯩᔿлˈྲ᷌ᖃ᤹ࡽĀ䙂໎āਈॆˈ㘼㾱᭩Ѫ᤹Ā䙂߿āˈ਼ṧਟ

൘䈅傼䗃ࠪ⣦ᘱлⴤ᧕⛩䘹Ā䙂߿āᶕᇎ⧠Ǆ

 交流试验测试时应注意事项

 ൘⍻䈅ᑨ㿴㔗⭥ಘᰦˈĀᔰޣਈս⺞䇔ᰦ䰤āᓄ䇮㖞ᗇབྷа⛩ˈ∄ྲ 20ms ᐖਣ˗㤕⍻䈅Ⲵ䘄എ

٬䈟ᐞ䗷བྷˈਟ㜭ᱟ⭡Ҿ㔗⭥ಘ᧕⛩ᣆࣘ䗷བྷˈ䘉ᰦਟԕ䘹ᤙ“᡻ࣘ”ᯩᔿᶕᆼᡀ˗൘⍻䈅㔗⭥ಘⲴ

ࣘ֌ᰦ䰤ᰦˈ⍻䈅Ԛ䗃ࠪⲴӔ⍱䟿ᓄབྷҾ؍ᣔⲴ੟ࣘ٬ˈԕ؍䇱؍ᣔਟ䶐ࣘ֌Ǆ

 ൘⍻䈅ཊ⇥ᔿ䗷⍱؍ᣔᰦˈа㡜ᱟа⇥а⇥ൠ࡛࠶䘋㹼䈅傼Ǆҏቡᱟ䈤ˈڊⅠ⇥ᇊ٬䘹ˈᢲᄀ

߿ ³Ā ⇥ᡀ䘹аᶕॲࠀ⭥а 
ᣔਟ֌Ǆ࠶` E÷ !å�_ �? �;#{ B� ,´ �Ô �Œ �& L$ �&F9�_ �0 �_L$ ,´ 
_ጀ䗷ᱟᱟ

䘹ᱟ⭡ᰦ⛩Ҿ䈅Ԛ䗃ࠪ ᣔˈ❢ࠀ⇥੟ᰦ䈅䗷ᱟ

а䗷䈅ᡀ⍱ ᣔˈ❢ࠀ

ↈ䇱؍ᣔਟཊл
а䗷֌Ǆ

䘉ᰦ⍻䈅ⲴⲴ੟䗷ᱟᱟҾྲ

ࠪ䰤Ⲵ

Ϙ䈅Ԛᣔ䈅ᣔᰦˈа䇱ԕ䈅བྷ⍻л

㔗ᰦ䈅٬䘹ˈᢲᄀᰦ֌⇥Ⲵ̠࠶ڊ䘹࠶Ⲵᘱ䈅ˈ

Ϙ

ϘᣔⲴ⌀ Ǆԕ ԕ䇱 ᣔ؍ ਟཊ л䶐ࣘⲴ̠㤕䗷ᱟቡ⛩࠶ᣔ䈅㜭ᖃ੟ˈа䘹ቡ㔗ቡ䈅а㡜٬䇱㖞ᗇ˗䇔
͈ ͈

ᱟǄ䘹ቡ⇥а䈅ˈ

͈

䇱᧕а᤹

�[ �l �?± �& ,´ �Ô

͈

⍨⍻䈅ཊབྷ⍻Ӕਣⴤ֌⇥ᔿⲴ䈅᷌ڊᖃ੟ͨ٬䈅ڊˈ ᘱਣ ⴤ֌Ⲵ䈅ͨ੟ˈ

⣦ਲᄀа ᱟаᡀ⌀࠶Ѫ؍ᣔ䈅䗃䈅ᡀ⍱٬ᱟጀᮠᔿᱟ̠䗷ᱟ䈅ԚⲴᰦᔿѪ؍⇥᧕࡛
䘹ᮠ⍻Ǆ֌䈅ཊ

Ш䈅ԚаⲴ

ᣔᰦ
ᱟᰦᱟᰦ

ᘱᱟᰦ੟ᐞབྷᗇⲴᱟ᧕ᔿቡᗇ
ᱟ⭡ᰦ

“᡻ᱟ

䗷

䈅ᯩᰦ

Ā

Ѫ ᤹

ᰦ㔗ԕ㡜ࣘڊĀ
�F9-$�� �
�_

ᔿ⍻എ⍱ᱟ⭡ 䗷 а䗷⍻
䈅

³᡻Ѫᱟཊ䈅䇔٬⛩䗷 ᣔ

Ā

ਣᱟ

䈅䘹ᱟѪ⍻എˈᰦ䘹䗷ᱟҾҾ⇥䘉ᰦ⍱٬֌ᰦ䰤ᰦ
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第七章 直流试验

ⴤ⍱䈅傼⁑ඇᨀ׋у䰘Ⲵⴤ⍱⭥঻઼⭥⍱䗃ࠪ ѫ̍㾱ᱟѪҶ┑䏣ڊⴤ⍱⭥঻㔗⭥ಘǃᰦ䰤㔗⭥ಘԕ

৺ѝ䰤㔗⭥ಘㅹ䈅傼Ⲵ㾱≲Ǆⴤ⍱⁑ඇⲴѫ⭼䶒ྲമᡰ⽪˖

第一节 界面说明

“ⴤ⍱䈅傼”⁑ඇ઼“Ӕ⍱䈅傼”⁑ඇⲴ⭼䶒⴨լˈ֯ ⭘ᯩ⌅ҏสᵜ⴨਼ˈ֯ ⭘ᰦ 䈧̍৲➗“Ӕ⍱䈅傼”Ǆ

⧠ሶަн਼ѻ༴ㆰ䘠ྲл˖

 参数设置

⇿⴨⭥঻ᴰབྷ䗃ࠪѪ±160V ᖃ̍䴰㾱䗃ࠪᴤ儈Ⲵ⭥঻ᰦ ਟ̍䟷⭘

є⴨⭥঻䗃ࠪˈᮠ٬ка↓а䍏ˈ䘉ṧ䗃ࠪ⭥঻ᴰ儈ਟ䗮 320VǄ∄

ྲ UA=100VˈUB= -100Vˈࡉ UAB=100ˉ˄-100˅= 200Vˈਣമᡰ

⽪Ǆ㓯⭥঻Ⲵᑵ٬ᱮ⽪൘ѫ⭼䶒Ⲵᐖл䀂ǄUA ઼ UB Ⲵ٬наᇊ㾱

≲⴨ㅹˈն䴰⌘᜿↓ǃ䍏ᶱᙗǄ

অ⴨ᴰབྷ⭥⍱䗃ࠪѪ 10Aˈྲ䴰㾱䗃ࠪᴤ儈Ⲵ⭥⍱ˈਟ䟷⭘є

䐟ᡆй䐟⭥⍱ᒦ㚄䗃ࠪⲴᯩᔿˈ⇿⴨ᑵ٬ᓄสᵜ⴨ㅹǄ

注意：

在做时间继电器试验时，由于一般动作时间较长，应选用Ā手动ā试验方式，给继电器加上额定电

压后不需变化，一直等待其动作。接线时，应将继电器的延时接点接至测试仪的开入量。





42

第八章 状态系列Ⅰ

Ā⣦ᘱ㌫ࡇĉā䗃ࠪ 4 ⴨⭥঻઼ 3 ⴨⭥⍱ ਟ̍ԕ⭘ҾĀ㔗؍-㔗⭥؍ᣔ⍻䈅Ԛā਴њ㌫ࡇⲴ⍻䈅ԚǄ

⣦ᘱᒿࡇѫ㾱ᱟѪҶ┑䏣⭥࣋㌫㔏ѝаӋ⢩↺Ⲵ؍ᣔ⍻䈅䴰㾱Ǆֻྲ ⭥⭘ԕ৺༷࠷ল⭘⭥Ⲵᘛڊ̍

ⓀⲴ㠚ࣘᣅޕ䈅傼 䝽̍⭥㌫㔏؍ᣔ㻵㖞ཊ⅑䟽ਸ䰨ㅹǄ⣦ᘱ㌫ࡇ䈅傼ѝᴰཊਟԕ␫࣐㠣 9 њ⣦ᘱ� ⇿њ

⣦ᘱਟṩᦞᇎ䱵ᛵߥ㠚⭡ᇊѹ⭥঻⭥⍱ᮠᦞˈ⁑ᤏ༽ᵲⲴ⭥㖁⣦ᘱਈॆǄ䙊䗷гሩᔰޕ䟿Ⲵ㘫䖜ᶕ㧧ਆ

ᒦ⍻䟿؍ᣔⲴࣘ֌٬оࣘ֌ᰦ䰤Ǆ⣦ᘱᒿࡇĉⲴѫ⭼䶒ྲമᡰ⽪˖

 ਟԕ⚥⍫᧗ࡦཊ䗮 9 њ⣦ᘱ䗃ࠪˈ⇿њ⣦ᘱਟԕ䗃ࠪ 4 ⴨⭥঻ǃ3 ⴨⭥⍱

 ⇿њ⣦ᘱਟԕޣ䰝ǃ໎ࡐǃᨂޕˈਟԕભ਽ˈਟԕ䇮㖞ཊ⿽䀖ਁᯩᔿ

 Ux ਟԕ䇮㖞ཊ⿽䗃ࠪ㓴ਸᯩᔿ

 ਟԕᯩׯ⚥⍫ൠ⁑ᤏ਴⿽༽ᵲⲴ᭵䳌ᛵߥˈ⍻䈅༽ᵲⲴ䙫䗁㓴ਸ

第一节 界面说明

 增加、删除状态

᤹ĀˇāǃĀˉā᤹䫞ਟԕ␫࣐ᯠ⣦ᘱᡆࡐ䲔ᖃࡽ⣦ᘱˈᴰ

ཊਟԕ␫࣐㠣ҍњ⣦ᘱǄ␫࣐ᯠ⣦ᘱᰦˈ唈䇔␫࣐ࡠᖃࡽ⣦ᘱѻ

ਾˈ䈅傼Ӫઈҏਟ൘ᕩࠪⲴሩ䈍Ṷѝṩᦞᇎ䱵䴰㾱ሶᯠ⣦ᘱ␫࣐

㠣ਸ䘲Ⲵս㖞Ǆྲമᡰ⽪˖

䴰㾱ࡐ䲔⣦ᘱᰦˈݸ⭘啐ḷ䘹ѝ䈕⣦ᘱ˄Ḁ⣦ᘱ༴Ҿᖃࡽ⣦

ᘱᰦˈަḷ仈ԕ㓒㢢ᆇᱮ⽪˅ˈ᤹޽Āˉā ᤹䫞ণਟǄ

“状态输出”选项

ṩᦞᇎ䱵䴰㾱ˈਟԕ䙊䗷৫ᦹ↔䘹亩ࡽⲴĀĜāᶕᇎ⧠䐣䗷Ḁњ⣦ᘱǄ↔ᰦ䈕⣦ᘱሶԕ⚠㢢ᱮ⽪ˈ

н޽৲оᮤњ䈅傼䗷〻Ǆ
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 状态名

ഐѪ䈕⍻䈅⁑ඇᑨ⭘ᶕڊĀ䟽ਸ䰨৺ਾ࣐䙏ā䈅傼 ൘̍⣦ᘱ਽л᣹㨌অѝ 䖟̍ԦᐢᇊѹҶĀ᭵䳌ࡽāǃ

Ā᭵䳌āǃĀ䐣䰨ਾāǃĀ䟽ਸā઼Ā≨䐣āㅹӄњ唈䇔Ⲵ⣦ᘱ਽ˈ׋䈅傼Ӫઈ䘹ᤙǄ⭘ᡧҏਟṩᦞ䴰

㾱ˈⴤ᧕൘ᯩṶ޵䭞ޕ㠚ᇊѹⲴ⣦ᘱ਽Ǆ㠚ᇊѹⲴ⣦ᘱ਽нՊ㻛പॆࡠ䈕л᣹㨌অѝˈਟ䲿ᰦᴤ᭩Ǆ৲

о䗷䈅傼Ⲵ㠚ᇊѹ⣦ᘱ਽൘л⅑޽ᢃᔰ↔⍻䈅⁑ඇᰦӽ❦ᆈ൘Ǆ

 状态参数设置

⇿њ⣦ᘱлⲴӔ⍱䟿৲ᮠ൷ਟ㠚⭡䇮㖞ˈᯩ⌅਼ĀӔ⍱䈅傼āǄ㾱⁑ᤏ༽ᵲ䈅傼ᰦˈ䘈ਟ䙊䗷ᢃᔰ

⭼䶒кⲴĀ⸝䐟䇑㇇ā࣏㜭㠚ࣘ䇑㇇ᗇࠪˈ䇑㇇ࠪⲴᮠᦞҏਟԕ䘋㹼؞᭩Ǆ

 各状态 Ux 选项

Ux ᱟ⢩↺䟿ˈਟ䇮ᇊཊ⿽䗃ࠪᛵߥ˖

䇮ᇊѪ+3U0ǃ-3U0ǃ+ 3 ×3U0ǃ- 3 ×3U0ᰦˈUx Ⲵ䗃ࠪ٬ᱟ⭡ᖃࡽ䗃ࠪⲴ UAǃUBǃUC 㓴ਸࠪ

Ⲵ 3U0ˈ҈޽ԕ਴㠚㌫ᮠᗇࠪˈᒦ࿻㓸䐏䲿ަਈॆ㘼ਈॆǄ

㤕䘹ᤙㅹҾḀ⴨⭥঻ࡉˈ٬ Ux䗃ࠪሶ䐏䲿䈕⴨⭥঻ਈॆˈᒦ࿻㓸оަ؍ᤱа㠤Ǆ

㤕䘹Āԫ᜿ᯩᔿāˈਟԕ൘৲ᮠḿѝѪ Ux䗃ޕ 0~120 㤳തⲴԫ᜿ᮠᆇˈ䈅傼ᰦަ٬ㅹҾᡰ㖞ޕⲴ

⭥঻٬фнਈॆǄ

 短路计算

⛩ Āࠫ⸝䐟䇑㇇āᡆ᤹ ᤹䫞ਾ ሶ̍ᢃᔰањĀ⸝

䐟䇑㇇āሩ䈍Ṷˈ䈕ሩ䈍Ṷ⭘Ҿ⁑ᤏ਴⿽᭵䳌ᰦⲴ⸝䐟䇑

㇇ ᒦ̍ሶ䇑㇇㔃᷌ປࡠޕᖃࡽ⣦ᘱѝǄ䴰㾱⢩࡛⌘᜿Ⲵᱟ˖

ᖃ᭵䳌㊫රѪ᧕ൠ᭵䳌ᰦˈ䴦ᒿ㺕گ㌫ᮠ㾱䇮㖞↓⺞Ǆྲ

ਣമᡰ⽪Ǆ

 状态翻转条件

䲔“ᰦ䰤䀖ਁ”઼“ᔰޕ䟿䀖ਁ”є䀖ਁᯩᔿਟԕ਼ᰦ䘹ᤙཆˈަᆳ䜭ਚ㜭অ䘹ǄᆳԜᱟ⭡а⣦ᘱ㘫䖜

䘋ޕла⣦ᘱⲴࡽᨀᶑԦǄ

( ᰦ䰤䀖ਁ˖

ᖃ䘹ᤙ䈕䀖ਁᯩᔿᰦˈਟԕṩᦞᇎ䱵䴰㾱ˈ൘“ᴰ䮯⣦ᘱᰦ䰤”઼“䀖ਁਾᔦᰦ”ѝ࡛࠶䗃ޕаᇊⲴᮠ

٬Ǆ䈅傼ᰦ 㓿̍䗷к䘠є⇥ᔦᰦਾ 㠚̍ࣘ䘋ޕла⣦ᘱǄ“ᴰ䮯⣦ᘱᰦ䰤”ᱟᤷ䘉њ⣦ᘱⲴᴰ䮯䗃ࠪᰦ䰤Ǆ

“䀖ਁਾᔦᰦ”Ⲵ֌⭘㊫լҾ൘Ӕ⍱䈅傼⁑ඇ䟼Ⲵᔰޣਈս⺞䇔ᰦ䰤ˈᱟѪҶ䱢→؍ᣔᣆࣘ㘼ᕅ䎧Ⲵ䈟

ᐞˈа㡜䇮㖞 10ms ᐖਣǄ䴰㾱⢩࡛⌘᜿Ⲵᱟˈ൘⁑ᤏ䟽ਸ䰨৺ਾ࣐䙏᭵䳌Ⲵᰦىˈн㜭䇮㖞䈕ᔦᰦǄ

ഐѪਾ࣐䙏᭵䳌ᱟ൘䟽ਸҾ᭵䳌ᘱ᡽ᕅ䎧Ⲵˈᡰԕᗵ享ᱟ൘䟽ਸᘱਾ・ণ䘋ޕ≨䐣⣦ᘱ ਾ࣐̍䙏؍ᣔ᡽

㜭↓⺞ࣘ֌Ǆྲ᷌“ᴰ䮯⣦ᘱᰦ䰤”ᵏ䰤䗃ࠪⲴᱟ᭵䳌䟿ˈᖃ⍻䈅Ԛ᧕᭦؍ࡠᣔⲴࣘ֌ؑਧᰦˈ㘼䈅傼ࡽ
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਼ᰦ৸䘹ᤙҶ“ᔰޕ䟿䀖ਁ”֌Ѫ⣦ᘱⲴ㘫䖜ᶑԦⲴ䈍ˈ⍻䈅Ԛሶ䐣䗷ᡰ䇮㖞Ⲵ։лⲴ“ᴰ䮯⣦ᘱᰦ䰤”䘋

䀖ਁਾᔦᰦ”⣦ᘱǄ“ޕ

ਖཆˈᑨᑨ䙊䗷䇮㖞“䀖ਁਾᔦᰦ”ᶕ䓢䗷؍ᣔ᧕⛩ⲴᣆࣘǄ

( ᔰޕ䟿䀖ਁ˖

䘹ѝ䈕䀖ਁᯩᔿᰦˈਣחⲴг䐟ᔰޕ䟿 AǃBǃCǃRǃaǃbǃc 䜭ሶᴹ᭸Ǆг䐟ᔰޕ䟿Ѫ“ᡆ”Ⲵޣ

㌫ ਟ̍ԕṩᦞ䴰㾱৫ᦹཊ։Ⲵᔰޕ䟿˄ ਆ⎸ަࡽ䶒Ⲵ“√” Ǆ˅⍻䈅ԚỰ⍻ࡠᡰ䘹Ⲵᔰޕ䟿ࣘ֌ᰦ ሶ̍㓿“䀖

਀

⣦

,´,´ � �1(æ

耀

։
�´ ᶕ䓤䐀

�0 �•Gÿ @� 
� �

�• �h FI �& �&

(æ㖞�F �È E�´㖙ကޕ
�´ �p

,´ᶑ�&�0 �•�� �1��0 �F �È E��;F9Eœ耀1 ��0[‘h�ᤀ ཆ䀖ᔠ㖙က°蔀ᰦ� 䀖ᣔ䀖ᣔᤀֈⲴ䘸㖞Ⲵ᧕ᣔⲴ᧕⍻ᣔ䘸Ⲵ䶒㖞䘸ᣔࣘԀސᤀⲴⲴ᧞䘸䶒ᑨ䖜Ⲵ᧞Ǆ䘸ᔦ⍻䶒ޕ䟿Ⲵᣔ㖞Ⲵ᧞˄Ҙᰦ䘹
ᦰਁ᧕䟿Ѫ

¥ሀȀ¥䐀Ȁ
ᦰ

Ȁ䈅ⲴȀ䟿㖙 䘾ᯩ
ᦰᤙ

⍻䈅Ȁ䈅Ȁᡰ̍䘹
ᦰᦞ䴰Ѫ

㴰㴰᧕°䴰Ԁ㖞ཆ䘶�㴰Ѫ䘹䜭ሶ

᐀

ڔⲴᰦ᭸̍⍻䈅ѪⲴⲴ䟿䴰¥䘹⍻䈅哦᧞ڔ˄
³

¥

䘹ᦰሶ㓿ᦞ䴰л
ࣘ

䘹�ᑨлⲴ³חⰀ䈅ᣔ䘹ᦐ贀䟿䴰᧕ᯩг䐟 䘹ᤀ㖞ᦞ᧞؍䘹ᦐ贀䟿ޕѪ
ᰱ砀䈅г䐟

᧕᧕⛫䖜

᧕³¥ǃ䐟 㓿ᔰⲴ㘫䖜ᶑ։лᣔ
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 Ā᭵䳌ࡽ⣦ᘱā

᭵䳌ࡽ⣦ᘱѫ㾱Ⲵ֌⭘ᱟ㔉䟽ਸ䰨ањ䏣ཏ

Ⲵݵ⭥ᰦ䰤ˈᡰԕ䘹ᤙ⭘Āᰦ䰤䀖ਁāᶕᇎ⧠⣦

ᘱⲴ㘫䖜Ǆ᭵䳌ࡽ⍻䈅Ԛ䗃ࠪањ↓ᑨⲴᐕ֌⣦

ᘱˈ࣐㔉؍ᣔањ↓ᑨⲴ⭥঻Ǆ

 Ā᭵䳌ᘱā

Ā᭵䳌ᘱā⭘Ҿ⁑ᤏањ䗷⍱᭵䳌ˈҏቡᱟ⭡

⍻䈅ԚⲴ IA ⴨ࠪањ⭥⍱ˈ⭥⍱ᇊ٬བྷҾ؍ᣔⲴ

䗷⍱٬ˈ֯ ᣔࣘ֌ࠪਓǄ䘉䟼⭘Āᔰ؍ᣔⲴ䗷⍱؍

ޕ䟿䀖ਁā֌Ѫᵜ⣦ᘱ㘫䖜ⲴᶑԦˈҏቡᱟᔰޕ

䟿 A ᧕؍ࡠᣔⲴࣘ֌ؑਧਾ䘋ޕлањ⣦ᘱǄ

 Ā䟽ਸᘱā

䘉њ⣦ᘱᱟањ䟽ਸㅹᖵ⣦ᘱˈ઼Ā⣦ᘱаā

аṧˈ⍻䈅Ԛ䗃ࠪⲴᱟањ↓ᑨⲴㅹᖵ⣦ᘱˈ൘

䘉њ⣦ᘱ䟼䇙㠚ࣘ䟽ਸ䰨㻵㖞ࣘ֌Ǆ

⣦ᘱ㘫䖜ᶑԦ䘹ᤙĀᔰޕ䟿䀖ਁāˈҏቡᱟ

ᔰޕ䟿 5 ᧕ࡠ䟽ਸ䰨ਸ䰨ؑਧਾ䘋ޕлањ⣦ᘱǄ

䘉䟼㾱⢩࡛⌘᜿Ⲵа⛩ᱟˈഐѪ㾱⁑ᤏਾ࣐䙏᭵

䳌ˈᡰԕ䀖ਁਾᔦᰦаᇊ㾱䇮Ѫ 0Ǆ

 Āਾ࣐䙏ā

䘉њ⣦ᘱᱟᮤњ䈅傼Ⲵᴰਾањ⣦ᘱˈҏቡ

ᱟਾ࣐䙏⣦ᘱǄ⁑ᤏⲴᱟањ⭥⍱ਾ࣐䙏᭵䳌ǄሩҾ᭵䳌㊫රⲴ䇮㖞ቡⴻާփⲴ؍ᣔᱟӰѸṧⲴਾ࣐䙏

᭵䳌ˈቡ⁑ᤏӰѸṧⲴਾ࣐䙏᭵䳌⣦ᘱǄ਼ṧ䘹ᤙĀᔰޕ䟿䀖ਁā⣦ᘱ㘫䖜ᶑԦˈҏቡᱟ൘᧕؍ࡠᣔ䐣

䰨ؑਧਾ⍻䈅ڌ→Ǆ
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第九章 谐波叠加试验

Ā䉀⌒ਐ࣐ā⍻䈅অݳਟᇎ⧠й⴨⭥঻ǃ⭥⍱Ⲵ਴⅑䉀⌒࠶䟿ਐ࣐䗃ࠪˈ⭘Ҿ⍻䈅⭥࣋㌫㔏Ⲵ䇮

༷൘਴⿽䉀⌒ᛵߥлⲴᐕ֌㹼ѪǄᑨ⭘ᶕṑ傼ᐞࣘ䉀⌒ࣘࡦ㌫ᮠǄ
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 开关量

ᔰޣ䟿亥⭘ᶕᇊѹᔰޣ䟿઼䇠ᖅᔰޣ䟿Ⲵࣘ֌ᛵߥǄ唈䇔 AǃBǃCǃRǃaǃbǃc г䐟ᔰޣ䟿ޘ䜘

ᴹ᭸Ǆ䈅傼ᰦਟ㠚ᇊѹᤷᇊଚࠐ䐟ᔰޣ䟿ᴹ᭸˄ࡽ䶒ᢃĀĜāѪᴹ᭸˅Ǆ਴ᔰޣ䟿Ⲵޣ㌫Ѫᡆޣ㌫Ǆ

 防接点抖动时间 唈䇔Ѫ 5msǄڊ㔗⭥ಘ䈅傼ᰦˈྲ᷌᧕⛩ᣆࣘ䖳བྷˈᓄ䇮㖞䖳བྷ٬Ǆ

第二节 试验指导

 谐波制动系数检验（变压器差动保护部分）

● 䈅傼᧕㓯˖
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第十章 频率及高低周试验

Ā仁⦷৺儈վઘ䈅傼ā⍻䈅⁑ඇѫ㾱ᱟ⭘ᶕ⍻䈅վઘ߿䖭઼儈ઘ࠷ᵪㅹ؍ᣔⲴ਴亩࣏㜭Ǆṩᦞަ

࣏㜭ˈሶ䘉њ⁑ඇ࠶ᡀҶޝњ⍻䈅অݳǄ

 ⍻䈅亩ⴞޘ䶒ˈवਜ਼ҶࠐѾᡰᴹⲴ仁⦷৺儈վઘ؍ᣔ

 仁⦷ਟԕл━䘋㹼վઘ߿䖭⍻䈅ˈҏਟԕк━䘋㹼儈ઘ䈅傼

第一节 界面说明

 测试项目

ᴹĀࣘ֌仁⦷āǃĀࣘ֌ᰦ䰤āǃĀdf/dt 䰝䬱āǃĀdv/dt 䰝䬱āǃĀվ⭥঻䰝䬱āԕ৺Āվ⭥

⍱䰝䬱āㅹޝњ⍻䈅亩ⴞǄṩᦞ䴰㾱ˈਟԕ䘹ᤙަѝⲴањᡆ㘵ཊњ䘋㹼䈅傼Ǆ䘹ᤙཊњ⍻䈅亩ⴞᰦˈ

൘ањ⍻䈅亩ⴞ⍻䈅ᆼ∅ਾ Պ̍ᕩࠪ⴨ᓄሩ䈍Ṷᨀ⽪ᱟ੖䘋

㹼лањ⍻䈅亩ⴞǄ

⍻䈅ሩ䊑਽〠ѝवਜ਼Āվઘ؍ᣔāǃĀ仁⦷㔗⭥ಘāǃ
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਴⍻䈅࣏㜭亥ѝ൷ᴹᮤᇊ٬䗃ޕṶˈ䘉Ӌᮤᇊ٬བྷཊ൘䈅傼ᵏ䰤ᒦн䎧֌⭘ˈਚᱟ൘䈅傼ਾ䎧ࡠ৲

㘳ሩ∄֌⭘Ǆṩᦞ䴰㾱㠚㹼䇮ᇊĀݱ䇨䈟ᐞāǄ䈅傼⍻ᗇⲴĀ⍻䈅٬āоĀᮤᇊ٬ā䘋㹼∄䖳ਾˈᗇࠪ

ањ⴨ሩ䈟ᐞˈӾ㘼৽᱐؍ᣔⲴᙗ㜭Ǆ

 动作频率

 动作频率测试范围

ࣘ֌仁⦷⍻䈅㤳തⲴ⍻䈅࿻٬઼㓸٬൷ᓄ䇮㖞൘ࣘ

֌仁⦷䱴䘁Ǆ⍻䈅࿻٬ᓄབྷҾ؍ᣔᮤᇊࣘ֌٬ˈ⍻䈅㓸٬

ሿҾᮤᇊࣘ֌٬ˈ

ࣘ֌仁⦷Ⲵ⍻䈅ᯩ⌅˖⍻䈅ᰦ仁⦷࠶є䱦⇥ਈॆ˖ᔰ

࿻ԕ 50Hz 䗃ࠪˈ㓿䗷ਈॆࡽᔦᰦਾˈ᤹ݸᡰ䇮ᇊⲴ df/dt

൷रл━˄ᡆк━˅㠣⍻䈅࿻٬仁⦷ˈ❦ਾ᤹䇮ᇊⲴ↕䮯

ԕаᇊᰦ䰤䰤䳄䙀Ṭ䱽վ˄ᡆкॷ˅仁⦷ˈ൘䈕䗷〻ѝྲ؍ᣔࣘ֌ˈࡉ⍻ࠪࣘ֌٬Ǆྲᵚࣘ֌ˈᖃਈॆ

㠣⍻䈅㓸٬ˈণ䇔Ѫ؍ᣔнՊࣘ֌㘼㔃ᶏ䈕亩ⴞ⍻䈅Ǆ

䘉䟼䙀Ṭਈ仁Ⲵᰦ䰤䰤䳄ᱟṩᦞᮤᇊⲴࣘ֌ᰦ䰤㠚ࣘ⺞ᇊⲴˈ䈕ᰦ䰤䰤䳄∄ᮤᇊࣘ֌ᰦ䰤䮯 ���6Ǆ

᭵ᮤᇊࣘ֌ᰦ䰤ᓄ䇮㖞↓⺞ˈԕ؍䇱൘ਈॆᰦ䰤䰤䳄؍޵ᣔᴹ䏣ཏᰦ䰤ਟԕࣘ֌Ǆ

䖭䈅傼а㡜⍻䈅㤳തሿҾ߿վઘڊ 50Hzˈڊ儈ઘ࠷ᵪ䈅傼а㡜⍻䈅㤳തབྷҾ 50HzǄ

ֻྲ˖ᐢ⸕վઘࣘ֌٬Ѫ 48.5Hzˈਟԕ䇮ᇊ⍻䈅㤳തѪ 48.7—48Hzˈ↕䮯Ѫ 0.05HzǄ⍻䈅࿻٬

઼㓸٬н㜭䇮㖞ᗇཚሿ˄а㡜ᓄнվҾ 45Hz˅ˈ੖؍ࡉᣔሶ䰝䬱Ǆ

 动作时间

ࣘ֌ᰦ䰤⍻䈅Ⲵᯩ⌅˖仁⦷Ӿ࿻٬˄а㡜Ѫ 50Hz˅

л━㠣㓸٬ᒦㅹᖵࣘ֌Ǆ䈕㓸٬ᓄ⮕ሿҾࣘ֌仁⦷٬ԕ⺞

㻵㖞ࣘ֌ˈն⍻䈅ࣘ֌ᰦ䰤Ⲵ䇑ᰦಘᱟӾᡰ䇮ᇊⲴĀᔰ؍

࿻䇑ᰦ⛩Ⲵ仁⦷ā༴ᔰ࿻䇑ᰦˈ᭵䈕٬㤕ᴹٿᐞሶᖡ૽ᰦ

䰤⍻䟿㋮ᓖǄ䈅傼䗷〻㿱ਣമǄ

 开始计时的频率点

⍻ࣘ֌ᰦ䰤ᰦˈᓄ⢩࡛⌘᜿↓⺞䇮㖞Āᔰ࿻䇑ᰦ⛩Ⲵ

仁⦷āǄа㡜䇮㖞Ѫ㻵㖞ᮤᇊⲴࣘ֌仁⦷ˈᡆ⍻䈅ࠪⲴ߶⺞ࣘ֌仁⦷٬Ǆ

 df/dt 闭锁

 df/dt 测试范围

⍻䈅Ādf/dt 䰝䬱٬āᰦˈ൘↔㤳ത޵䙀⛩䘋㹼䈅᧒⍻䈅ˈ⇿⅑⍻䈅ᰦ䜭Ӿ仁⦷࿻٬л━˄ᡆк━˅

㠣㓸٬ˈл━˄ᡆк━˅Ⲵ df/dt ٬൘䈕㤳ത޵䙀⛩ਈॆˈ䈅᧒㠣Ḁа䖞䈅傼㠣؍ᣔࣘ֌ˈࡉ⍻ࠪ↔ᰦ

Ⲵ df/dt 䰝䬱Ⲵ䗩⭼٬Ǆ

ഐѪ؍ᣔ൘བྷҾᮤᇊⲴ df/dt ٬л━ᰦ䰝䬱ˈᡰԕˈа㡜ਈॆ࿻٬ᓄ䇮㖞ѪབྷҾ؍ᣔᮤᇊⲴ䰝䬱٬ˈ

ਈॆ㓸٬ᓄ䇮㖞ѪሿҾ؍ᣔᮤᇊⲴ䰝䬱٬ˈণ⍻䈅؍ᣔӾнࣘ֌ࣘࡠ֌ˈ⍻ࠪ؍ᣔⲴ df/dt 䰝䬱٬Ǆ
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 频率变化范围

⇿䖞䈅傼仁⦷Ӿ࿻٬л━˄ᡆк━˅㠣㓸٬Ǆ࿻٬а㡜Ѫ 50Hzˈਈॆ㓸٬н㜭䇮㖞ཚሿˈഐѪа

㡜㻵㖞䜭ᴹањപᴹⲴĀ䰝䬱仁⦷āˈ仁⦷ཚվҶˈ㻵㖞ሶՊ㻛䰝䬱нࠪਓǄ

注意：

做该试验时频率变化前延时一般不能太小，以使保护有足够时间解除闭锁状态。

 dv/dt 闭锁

䘉њ⍻䈅亥ок᮷ѝⲴĀdf/dt 䰝䬱āᖸ⴨լˈ४࡛൘Ҿ⇿䖞⍻䈅ਈॆⲴᱟ dv/dt ٬Ǆл䶒ਚሩᆳԜ

Ⲵн਼⛩ڊӻ㓽Ǆ

 dv/dt 测试范围

⍻䈅Ādv/dt 䰝䬱٬āᰦ൘↔㤳ത޵䙀⛩䘋㹼䈅᧒⍻䈅ˈ⇿⅑⍻䈅ᰦ⭥঻䜭Ӿ⭥঻ਈॆ࿻٬л━㠣

㓸٬ˈл━Ⲵ dv/dt ٬൘䈕㤳ത޵䙀⛩ਈॆˈ䈅᧒㠣Ḁа䖞䈅傼ྲ᷌؍ᣔࣘ֌ˈࡉ⍻ࠪ dv/dt 䰝䬱Ⲵ䗩

⭼٬Ǆ

ഐѪ㻵㖞൘བྷҾᮤᇊⲴ dV/dt 䰝䬱٬ᰦ༴Ҿ䰝䬱⣦ᘱˈᡰԕˈа㡜ਈॆ࿻٬ᓄ䇮㖞ѪབྷҾ㻵㖞ᮤᇊ

Ⲵ䰝䬱٬ˈਈॆ㓸٬ᓄ䇮㖞ѪሿҾ㻵㖞ᮤᇊⲴ䰝䬱٬Ǆণ䈅傼Ӿ㻵㖞нࣘ֌ࣘࡠڊ֌ˈӾ㘼⍻ࠪ㻵㖞Ⲵ

dv/dt 䰝䬱٬Ǆ

 电压变化范围

ѪҶ⁑ᤏ⭥঻л䱽Ⲵ䗷〻ˈа㡜ᓄ䇮⭥঻ⲴĀਈॆ࿻٬āབྷҾĀਈॆ㓸٬āǄ਼ᰦˈѪҶ؍䇱վઘ

㻵㖞нഐվ⭥঻㘼䰝䬱ˈഐ↔䇮㖞Ⲵ⭥঻Āਈॆ㓸٬āᓄབྷҾ㻵㖞ᇊ٬㨌অѝᮤᇊⲴվ⭥঻䰝䬱٬Ǆ

 测试时 df/dt 值

൘↔⍻䈅অݳ䟼仁⦷ᙫᱟ᤹ᡰ䇮㖞Ⲵ df/dt ਈॆˈഐ↔䇮㖞 df/dt ᰦˈᓄ؍䇱ަ٬ሿҾ㻵㖞ᡰᮤᇊⲴ

df/dt 䰝䬱٬Ǆ

 低电压闭锁

䈕亥ок᮷ѝⲴĀdf/dt 䰝䬱ā઼Ādv/dt 䰝䬱ā⴨լǄл䶒ӵӻ㓽н਼⛩Ǆ

 电压测试范围

⍻䈅ᰦ⭥঻൘↔㤳ത޵䙀⛩䘋㹼䈅᧒⍻䈅ˈ⇿䖞⍻䈅ᰦ仁⦷ਈॆˈն⭥঻പᇊѪḀа٬Ǆ⭥঻٬Ӿ

࿻٬䙀⑀໎࣐ˈ㠣Ḁа٬ᰦ㻵㖞䀓䲔䰝䬱↓⺞ࣘ֌ˈࡉ䈕٬ণѪվ⭥঻䰝䬱䗩⭼٬

⭡Ҿ㻵㖞൘⭥঻ሿҾ䰝䬱٬ᰦ༴Ҿ䰝䬱⣦ᘱˈ᭵а㡜ਈॆ࿻٬ᓄ䇮㖞ѪሿҾ㻵㖞ᮤᇊⲴ䰝䬱٬ˈਈ

ॆ㓸٬ᓄ䇮㖞ѪབྷҾ㻵㖞ᮤᇊⲴ䰝䬱٬Ǆণ䈅傼Ӿ㻵㖞нࣘ֌ࣘࡠ֌ˈӾ㘼⍻ࠪ㻵㖞Ⲵվ⭥঻䰝䬱٬Ǆ

 低电流闭锁

䈕⍻䈅亥оĀվ⭥঻䰝䬱ā䈅傼ᯩ⌅䶎ᑨ⴨լǄ⧠൪䈅傼ᰦˈ䈧৲㘳Ādf/dt 䰝䬱āǃĀdv/dt 䰝䬱ā

઼Āվ⭥঻䰝䬱āѝⲴ֯⭘䈤᰾Ǆ

第二节 试验指导

л䶒ӵԕĀվઘࣘ֌٬⍻䈅āѪֻˈ䈖㓶䈤᰾ާփⲴ䈅傼ᯩ⌅
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 接线方法

⍻䈅Ԛй⴨⭥঻ UAǃUBǃUC ᧕؍ᣔй⴨⭥঻ˈ⍻䈅Ԛ UN ᧕؍ᣔⲴ UN˗⍻䈅Ԛᔰޕ䟿 AǃB

ㄟ˗ᴰਾ᧕ޡޜ䟿ⲴޕᣔⲴㅜа䖞઼ㅜҼ䖞⭙䍏㦧ᔰࠪᕅ㓯Ⲵаㄟˈਖаㄟ⸝᧕ਾ᧕⍻䈅Ԛᔰ؍᧕࡛࠶

к㻵㖞Ⲵᐕ֌⭥Ⓚ˄ྲ᷌㻵㖞䴰㾱ⴤ⍱ᐕ֌⭥ⓀˈਟԕӾ⍻䈅Ԛਾ䶒ᶯⲴ⤜・ⴤ⍱⭥Ⓚᕅ᧕˅Ǆ

 选择

ᢃᔰĀ仁⦷৺儈վઘ؍ᣔā⍻䈅⁑ඇˈ䘹ᤙĀվઘ؍ᣔā⍻䈅ሩ䊑ⲴĀࣘ֌仁⦷ā⍻䈅亩ⴞ˗

 设置

Āࣘ֌仁⦷ā⍻䈅⭼䶒ˈ䇮㖞䈅傼ᮠᦞˈྲਣࡠᦒ࠷

മᡰ⽪˖

 整定值

ᣔᇎ䱵ᮤᇊⲴᇊ٬䇮㖞Ǆ䈕䇮؍ᣔⲴᇊ٬অᡆ؍➗᤹

㖞亩൘䈅傼ᵏ䰤ਚ䎧৲㘳֌⭘ˈнᖡ૽䈅傼㔃᷌Ǆ

 动作频率测试范围

Ā⍻䈅࿻٬āᗵ享བྷҾ؍ᣔᮤᇊࣘ֌仁⦷ˈᒦфĀ⍻

䈅㓸٬āᗵ享ሿҾᮤᇊࣘ֌仁⦷ǄĀਈॆ↕䮯ā׍ᦞሩ䈅

傼Ⲵ㋮ᓖ㾱≲㘼ᇊˈа㡜᤹唈䇔Ⲵ 0.05Hz 䇮㖞ণਟǄ

 测试时 @ሿҼ
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第十一章 功率方向及阻抗试验

࣏⦷ᯩੁ৺䱫ᣇ⍻䈅⁑ඇѫ㾱⭘ᶕ⍻䈅⭥࣋㌫㔏ѝоĀᯩੁāᴹޣⲴ؍ᣔˈֻྲ࣏⦷ᯩੁ؍ᣔǃ䍏

ᒿ࣏⦷ᯩੁǃ䴦ᒿ࣏⦷ᯩੁǃ⴨䰤࣏⦷ᯩੁǃ䘶࣏⦷ᯩੁǃ⴨䰤䱫ᣇ઼᧕ൠ䱫ᣇㅹㅹˈ⍻䈅ᆳԜⲴࣘ֌

䗩⭼ǃᴰབྷ⚥᭿䀂ˈԕ৺⭥঻ǃ⭥⍱Ⲵࣘ֌٬઼ࣘ֌ᰦ䰤ǃࣘ֌䱫ᣇㅹǄл䶒ӵԕĀ࣏⦷ᯩੁ؍ᣔāѪ

ֻˈሩ䘉њ⍻䈅⁑ඇⲴ਴њ⍻䈅অݳ䘋㹼ӻ㓽ˈѫ⭼䶒ྲлമᡰ⽪˖

 ণवਜ਼࣏⦷ᯩੁ؍ᣔⲴ਴⿽⍻䈅亩ⴞˈҏਟԕ䘋㹼⴨䰤઼᧕ൠ䱫ᣇⲴ਴亩⍻䈅

 䖟ԦᕅޕҶĀケਈ䟿੟ࣘā䘹亩ˈ㜭┑䏣䴰ケਈ䟿੟ࣘⲴ؍ᣔⲴ⍻䈅㾱≲

 䟷⭘є⿽⽪മᯩᔿˈ֯䈅傼Ⲵ䗷〻н޽⾎〈ᣭ䊑

 䗩⭼⍻䈅ᰦˈ㜭㠚ࣘ㔈ࠪєᶑࣘ֌䗩⭼ˈ㠚ࣘ䇑㇇ᴰབྷ⚥᭿䀂ᒦ㔈ࡦᴰབྷ⚥᭿㓯

第一节 界面说明

 测试项目

 测试对象名称

ਟ䘹ᤙⲴ؍ᣔ㻵㖞㊫රᴹĀ࣏⦷ᯩੁ؍ᣔāǃĀ䍏ᒿ࣏⦷؍ᣔāǃĀ䍏ᒿ࣏⦷ᯩੁāǃĀ䴦ᒿ࣏⦷āǃ

Ā䴦ᒿ࣏⦷ᯩੁāǃĀ⴨䰤࣏⦷ᯩੁāǃĀ䘶࣏⦷؍ᣔāǃĀ⴨䰤䱫ᣇā઼Ā᧕ൠ䱫ᣇāǄ

 突变量启动

䘹ᤙケਈ䟿੟ࣘᰦ 䈅̍傼䗷〻ѝ⇿⅑䜭ᱟݸ䗃ࠪ᭵䳌ࡽ⣦ᘱ䟿ˈ❦ਾ޽䗃ࠪ䈅傼ᡰ䇮ᇊⲴ⭥঻⭥⍱

䟿 Ѫ̍Ҷ┑䏣ḀӋ؍ᣔሩケਈ䟿੟ࣘⲴ䴰㾱 ↔̍ᰦ䴰㾱䇮ᇊĀ᭵䳌ࡽᰦ䰤āǄ㤕н䘹ケਈ䟿੟ࣘ Ā᭵ࡉ̍

䳌ࡽᰦ䰤āᰐ᭸˄㠚ࣘѪ 0˅ˈ䈅傼ᰦ⇿⅑ⴤ᧕䗃ࠪ䈅傼ᡰ䇮ᇊⲴ⭥঻⭥⍱䟿ˈᒦф䘎㔝ਈॆǄ
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ԕĀ⍻⭥঻āѪֻˈケਈ䟿Ⲵ᜿ѹਟԕ⭘ਣമ

㺘⽪Ǆ⛩ࠫĀᔰ࿻䈅傼ā᤹䫞ਾˈ⍻䈅Ԛݸ䗃ࠪ↓

ᑨⲴ⭥
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第十二章 同期试验

䈕⍻䈅⁑ඇ⭘Ҿ߶਼ᵏ㻵㖞⍻䈅ˈҏਟ⭘Ҿ㓯䐟Ự਼ᵏǃỰᰐহ
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঻⭥ח䇮ᇊ“䈳⭥঻”ˈ䇮ᖵᒦݸ V1 Ѫ 90Vˈн┑䏣਼ᵏᶑԦǄ䇮ᖵᒦח仁⦷ F1 ઼⴨սΦ1 ┑䏣਼

ᵏᶑԦ˄ਟ䇮о㌫㔏ח仁⦷ᖸ᧕䘁Ⲵ 49.9Hz
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ሬࡽ䀂оሬࡽᰦ䰤ᆈ൘ԕлޣ㌫˖

Ƹф = Ƹt / Tw•360º Tw = 1 / │f1-f2│

ަѝ˖ ƸфѪሬࡽ䀂 Ƹt Ѫሬࡽᰦ䰤

f1 Ѫᖵᒦח⭥঻Ⲵ仁⦷ f2 Ѫ㌫㔏ח⭥঻Ⲵ仁⦷

㠚ࣘ䈅傼ᰦˈ䖟Ԧᙫᱟ൘⇿ањઘᵏ޵Ựḕ਼ᵏ㻵㖞ᱟ੖ᴹਸ䰨㜹ߢՐᶕǄྲ ᷌⍻䈅Ԛ൘ањઘᵏ

仁⦷Ǆྲ↔⇿ઘᵏ䘋㹼䈳ᮤˈⴤ㠣਼ᵏ㻵㖞חሿⲴᯩੁ᭩ਈᖵᒦ߿㠚ࣘᵍ仁ᐞࡉˈߢਸ䰨㜹ࡠᵚ᧕᭦޵

ਁࣘ֌ؑਧǄ䖟Ԧণ䇑㇇ᒦ䇠ᖅл↔ᰦⲴሬࡽ䀂઼ሬࡽᰦ䰤Ǆ

 调压脉宽或调频脉宽

㠚ࣘ߶਼ᵏ㻵㖞൘঻ᐞ઼仁ᐞн┑䏣਼ᵏᶑԦᰦ ਟ̍ԕ㠚ࣘ ԕ㠚
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ㅹ亩ⴞᰦˈ䖟ԦӵѪĀ᡻ࣘā䈳ᮤˈަᆳࠐњ⍻䈅亩ⴞࡉᰒਟԕĀ᡻ࣘāҏਟԕĀ㠚ࣘā䈳ᮤǄĀ᡻ࣘā

Ⲵ䈳ᮤᯩᔿлˈ㾱≲൘䈅傼ᵏ䰤䙊䗷᤹䭞ⴈкⲴƷͩǃ◄►䭞ˈᡆ䖟Ԧ⭼䶒кⲴ⴨᤹ޣ䫞ᶕ᭩ਈਈ䟿Ⲵ

䗃ࠪ˗Ā㠚ࣘā䈳ᮤᯩᔿ

�È
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第二节 试验指导

 试验接线

● 电压接线

ᖵᒦח⭥঻ U1 ᧕⍻䈅Ԛ UAˈ㌫㔏ח⭥঻ U2 ᧕⍻䈅Ԛ UCˈѝᙗ㓯 UN ᧕⍻䈅ԚⲴ UNǄ

● 开入量接线：

਼ᵏ㻵㖞Āॷ঻āǃĀ䱽঻āǃĀॷ仁āǃĀ䱽仁āᔰࠪؑਧ࡛࠶᧕⍻䈅Ԛᔰޕ AǃaǃBǃbˈਸ

䰨ࣘ֌ࠪਓؑਧ᧕⍻䈅Ԛᔰޕ Rˈ਼ ᵏ㻵㖞к䘠ᔰࠪؑਧⲴਖаㄟ⸝᧕ ᧕̍㠣⍻䈅Ԛᔰޕ䟿Ⲵޡޜㄟ˄ 㓒

㢢ㄟᆀ˅Ǆྲ᷌؍ᣔⲴ਴њᔰࠪᱟᴹⓀ᧕⛩ˈ⌘᜿ሶ਴њᔰࠪ᧕⛩Ⲵ↓⭥Ⓚ᧕⍻䈅Ԛᔰޕ䟿ⲴޡޜㄟǄ

注意：

进行同期试验测试时，开始应按下同期装置的启动按钮。试验前请查找装置上的同期启动信号输入

端子，引出两根线。开始试验后，先短接它们以启动同期装置。另外，有些同期装置能设置同期时间，

试验期间，如果同期过程超过该时间，装置将闭锁本次同期合闸，同时发告警信号。此时应再次按下同

期启动按钮或短接上述两根线以再次启动同期。
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 故障起始角

᭵䳌ਁ⭏ᰦ࡫⭥঻ࡍ࿻⴨䀂Ǆ⭡Ҿй⴨⭥঻⭥⍱⴨սна㠤ˈਸ䰨䀂о᭵䳌㊫රᴹޣˈа㡜ԕ䈕㊫

ර᭵䳌Ⲵ৲㘳⴨䘋㹼䇑㇇ অ̟⴨᭵䳌ԕ᭵䳌⴨ǃє⴨⸝䐟ᡆє⴨᧕ൠԕ䶎᭵䳌⴨ǃй⴨⸝䐟ԕ A ⴨䘋㹼

䇑㇇Ǆ

 PT 安装位置

⁑ᤏа⅑ח⭥঻ӂᝏಘᱟᆹ㻵൘⇽㓯ח䘈ᱟ㓯䐟חǄPT 㻵Ҿ⇽㓯חᰦˈ᭵䳌⴨ᯝᔰਾˈ䈕⴨⭥⍱

Ѫ䴦ˈ⭥঻ᚒ༽ࡠ↓ᑨ⴨⭥঻˄V˙57.7VˈI=0A˅˗ PT 㻵Ҿ㓯䐟חᰦˈ᭵䳌⴨ᯝᔰਾˈ䈕⴨⭥⍱৺

⭥঻൷Ѫ䴦˄V˙0VˈI=0A˅Ǆ

 分相跳闸／三相跳闸

⭘Ҿᇊѹᔰޕ䟿 AǃBǃC йㄟᆀᱟ֌ѪĀ䐣 Aāǃ Ā䐣 Bāǃ Ā䐣 Cāㄟᆀ䘈ᱟĀй䐣āㄟᆀǄ

㤕䇮ѪĀ࠶⴨䐣䰨āᰦˈࡉঅ⴨᭵䳌ᰦਟԕ⁑ᤏਚ䐣ᔰ᭵䳌⴨Ǆণ䘉⿽ᛵߥлˈĀ䐣 AāǃĀ䐣 Bāǃ

Ā䐣 Cāଚࠐњؑਧࡠˈ⁑ᤏଚࠐ⴨䐣ᔰǄ

 断路器断开／合闸延时

⁑ᤏᯝ䐟ಘ࠶䰨/ਸ䰨ᰦ䰤Ǆ㻵㖞᧕᭦؍ࡠᣔ䐣/ਸ䰨ؑਧਾˈሶㅹᖵа⇥ᔰ࠶ޣ䰨/ਸ䰨ᔦᰦˈ❦ਾ

ሶ⭥঻⭥⍱࠷ᦒࡠ䐣ᔰ/ਸ䰨ਾ⣦ᘱǄ

 故障后开出 1 延时闭合时间

䗃ࠪ᭵䳌䟿ਾᔰࠪ 1 ሶՊᔦᰦ䘉аᰦ䰤䰝ਸǄ↔࣏㜭ਟ⭘Ҿ˖൘䈅傼儈仁؍ᣔᰦˈ⭘ᔰࠪ 1 ⁑ᤏ᭦

ਁؑᵪⲴĀሩח᭦ؑ䗃ޕāؑਧǄ

 开出量 2
ᔰࠪ 2 䐏䑚ᯝ䐟ಘⲴ⣦ᘱਈॆˈণ؍ᣔ䐣䰨ᰦˈᔰࠪ 2 ᯝᔰˈ؍ᣔ䟽ਸᰦˈᔰࠪ 2 䰝ਸǄ᭵ᔰࠪ 2

ਟԕ֌Ѫ⁑ᤏᯝ䐟ಘ֯⭘Ǆ

 检同期重合闸及 Ux 设置

 Ux 选择

Ux ᱟ⢩↺⴨ˈਟ䇮ᇊ䗃ࠪ +3U0ǃ-3U0ǃ+ 3 h3U0ǃ- 3 h3U0ǃỰ਼ᵏ UaǃỰ਼ᵏ UbǃỰ

਼ᵏ UcǃỰ਼ᵏ UbcǃỰ਼ᵏ UcaǃỰ਼ᵏ UabǄ

ࡽ 4 ⿽ 3U0 ⲴᛵߥˈUx Ⲵ䗃ࠪ٬⭡ᖃࡽ䗃ࠪⲴ UaǃUbǃUc 㓴ਸࠪⲴ 3U0 ᡀ҈࠶ԕ਴㌫ᮠᗇࠪˈ

ᒦ䐏䲿ަਈॆǄ

㤕䘹ㅹҾḀỰ਼ᵏᣭਆ⭥঻ࡉˈ٬൘⍻䈅㓯䐟؍ᣔỰ਼ᵏ䟽ਸ䰨ᰦˈUx ⭘Ҿ⁑ᤏ㓯䐟חᣭਆ⭥঻Ǆ

ԕỰ਼ᵏ Ua Ѫֻˈ൘ᯝ䐟ಘਸк⣦ᘱˈUx 䗃ࠪ٬࿻㓸ㅹҾ⇽㓯ח Ua˄նᮠ٬Ѫ 100V˅ˈ൘؍ᣔ䐣

䰨ਾⲴᯝᔰ⣦ᘱˈUx Ⲵ࡫↔ㅹҾᡰ䇮ᇊⲴỰ਼ᵏ⭥঻ᑵ٬઼⴨䀂ˈ䈕٬ਟԕ䇮ᇊѪоࡉ٬ Ua ᮠ٬ᡆ

⴨սᴹᐞˈ⭘ԕỰ傼؍ᣔ൘↔⿽єח⭥঻ᴹᐞⲴᛵߥлⲴỰ਼ᵏ䟽ਸ䰨ᛵߥǄ

 整组试验Ċ说明

ᮤ㓴䈅傼Ċоᮤ㓴䈅傼ĉⲴ࣏㜭สᵜ⴨਼Ǆᮤ㓴䈅傼ĉᱟ᤹➗䱫ᣇᯩᔿ䇮ᇊ਴⿽᭵䳌ᛵߥˈ⭘Ҿ؍

ᣔ䘋㹼ᮤ㓴䈅傼ˈնሩҾḀӋ؍ᣔᰐ⌅㧧⸕᭵䳌䱫ᣇˈ㘼ਚᴹ᭵䳌⭥঻઼⭥⍱ˈྲ䴦ᒿ؍ᣔᡆ 35KV 㓯
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䐟؍ᣔˈ↔ᰦਟԕ⭘ᮤ㓴䈅傼Ċ䘋㹼䈅傼Ǆ

 故障类型

ਟ䇮ᇊѪ ANǃBNǃCNǃABǃBCǃCAǃABC ර᭵䳌Ǆ

 故障电压 U
ሩҾঅ⴨᭵䳌઼й⴨᭵䳌ˈ᭵䳌⭥঻ U Ѫ᭵䳌⴨⭥঻٬ˈሩҾ⴨䰤᭵䳌ˈ᭵䳌⭥঻ U Ѫ᭵䳌є⴨

Ⲵ㓯⭥঻٬Ǆ

 整定电流 I
Ѫ؍ᣔḀ⇥ᮤᇊ⭥⍱٬Ǆ

 短路电流倍数

⸝䐟⭥⍱Ѫ䈅傼ؽᮠ nhĀᮤᇊ⭥⍱ā,ԕ↔٬֌Ѫ⸝䐟⛩⭥⍱䘋㹼⁑ᤏ䈅傼Ǆ

注意：

1. 整组试验中，所有故障数据全部由计算机完成。计算机根据所设定的故障电流和故障阻抗计

算得出的短路电压，每相不得大于额定电压（57.7V），如果过大，则自动降低故障电流值，以满

足 Vf ≤ 额定电压（57.7V）的条件。

2. 如果故障阻抗较小，一般应设置较大故障电流，故障阻抗较大，可设置较小故障电流，以使

故障电压比较适当。这也符合实际运行情况。否则有可能影响测量结果。

其它各选项以及测试过程均与整组试验 1完全相同。
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第二节 试验指导

 整组试验过程说明

ᮠᦞ䇮ᇊᆼ∅ˈ᤹лĀ āˈ㻵㖞䗃ࠪĀ↓ᑨ⣦ᘱāⲴ਴⴨ሩ〠䟿ˈ↔ᰦ਴⴨⭥঻ѪѪ

仍ᇊ⭥঻˄57.7V˅ǃ⭥⍱Ѫ䍏㦧⭥⍱Ǆ᤹л Ā ā᤹䫞ˈᡆĀᔰޕ cā᧕䙊ˈ㻵㖞䘋ޕ᭵

䳌⣦ᘱˈ䗃ࠪ᭵䳌⭥⍱ǃ⭥঻ˈ࣐㠣؍ᣔ㻵㖞кǄ؍ᣔ䐣䰨ਾˈ㻵㖞䗃ࠪ䐣䰨ਾ⣦ᘱ䟿Ǆ؍ᣔ䟽ਸ䰨ਾˈ

ྲ᷌ᱟⷜᰦᙗ᭵䳌ˈ㻵㖞䗃ࠪ↓ᑨ䟿˄਴⴨⭥঻Ѫ 57.7Vǃ⭥⍱Ѫ䍏㦧⭥⍱˅˗ྲ᷌ᱟ≨ѵᙗ᭵䳌ˈ㻵

㖞޽⅑䗃ࠪ᭵䳌䟿ˈ㠣؍ᣔㅜҼ⅑䐣䰨˄≨䐣˅ਾˈ޽ᚒ༽䗃ࠪ↓ᑨ䟿Ǆ

 “开入 c”接通时装置自动进入故障状态

↔࣏㜭ᴹє⿽֌⭘˖ 1 ǃਟ⁑ᤏ᡻ਸࡠ᭵䳌㓯䐟ਾ࣐䙏䐣䰨ˈਟԕᖸᯩׯൠ⍻ࠪࣘ֌ᰦ䰤Ǆާփ

ᱟሶ᡻ਸ᧕⛩ᡆ⌅ڊ TWJ ᧕⛩᧕㠣Āᔰޕ cāˈ᡻ࣘਸ䰨ᰦ᧕⛩ࣘ֌⍻䈅Ԛণ䗃ࠪ᭵䳌䟿ˈਟ⍻䈅؍

ᣔⲴࣘ֌ᛵߥǄ2ǃਟ⭡ GPS 㻵㖞Ⲵ᧕⛩੟ࣘ᭵䳌ˈ⁑ᤏ㓯䐟є਼ח↕᭵䳌Ǆ

䈅傼ᵏ䰤ˈԫօᰦ᤹ىлĀڌ→ā䭞ˈࡉ䈅傼䗷〻ѝ→ᒦ䘰ࠪǄ

䈅傼㔃ᶏਾˈ䇑㇇ᵪ㠚ࣘሶ⍻䈅䇠ᖅ४ѝⲴ⍻䈅㔃᷌൘⺜ⴈĀ䈅傼ᣕ੺?ᮤ㓴䈅傼?āᆀⴞᖅл᤹᮷

ᵜṬᔿᆈẓˈᒦਟ⭘Āᢃঠā᤹䫞䘋㹼ᱮ⽪ǃᢃঠǄӖਟԕᤧ䍍ࠪᶕ䘋㹼㕆䗁ǃ؞᭩Ǆ

 GPS 控制试验

ᮤ㓴䈅傼䗷〻ਟԕ⭡ *3 ቐ

F� >| �6

ˈ

⭘ ⁑ᤏ⭥ 㓯䐟Ǆ ᣔⲴ਼ᰦ਼↕䈅傼؍

ˈ ণ℁*3 ቐ

�6 єחⲴǄ⍻䈅Ԛ਼ᰦ਼↕੟ࣘ䘋ޕ᭵䳌 ⣦ᘱ䘋ޕ᭵䳌⣦ᘱˈ࣐к᭵䳌䟿਴㠚 Ⲵ؍ᣔ⍻̍䈅Ǆ؍ᣔⲴ਼ᰦࣘ֌㹼ѪǄ⭘�* �3⑪ 䤿 GPS 㻵㖞Ⲵ 䗃ࠪУ䗃ࠪє䐟 ƒˈ䐟ᱟ �
��Õ

��

EÃ �*�T F��Õ

⭘

�
� ⍻䈅Ā�Ï 䐟

ᢃᘱ

䐟

ˈ

ˁ䔧⚖ᄀʀ֌㻵㖞Ⲵ ᧕䐟ᖅл 䐟਼ ֌㹼Ѫڊˈ↕ Ǆ�* �€�FP�Ûঠ؍ˈ䐟 GP沴̍ ᆼG 㻵㖞Ⲵ 䫞ⲴǄ 㹼

㻵֌㹼Ѫ Ǆ

ᰬⲴᤧ䍍 GPঠޕ䍍傼̍ G⭥ ঻
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第十四章 距离和零序保护
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第一节 界面说明

 测试项目

Ā䐍⿫؍ᣔāǃĀ䴦ᒿ؍ᣔā
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 零序保护
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 短路计算方法
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 工频变化量阻抗元件定值校验
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 矢量图
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第二节 试验指导
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䰤ā䇮㖞ѪབྷҾަла⇥؍ᣔࣘ֌ᰦ䰤 0.2s ৺ԕкǄ

注意：

1. 有些保护如四方公司的平行四边形特性保护其定值以电抗 XX1－XX4、XD1－XD4方式等给出

的，则仅设置电抗 X分量，其电阻 R分量应设为 0。

2. 如果做接地距离保护试验，请按整定值清单给出的零序补偿系数类型和数值正确设置零序补偿

系数。
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第十五章 线路保护
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第一节 界面说明

 测试项目
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䰨ˈR Ѫ䟽ਸ䰨Ǆᔰࣘޣ֌ᰦ䖟Ԧ䇠ᖅ䐣ǃਸ䰨Ⲵࣘ֌ᰦ䰤Ǆ

 阻抗定值校验
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Ѫ↓ᯩੁ᭵䳌ˈ䘈໎࣐Ҷє⇥৽ੁ᭵䳌ˈ
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注意：

有些保护如四方公司的平行四边形特性保护其定

值以电抗 XX1－XX4、XD1－XD4方式等给出的，则

仅设置电抗 X分量，其电阻 R分量应设为 0。

 零序电流定值校验

ᣔ঻ᶯᒦᣅ؍ᆼ䱫ᣇᇊ٬ṑ傼ਾˈ䈧䘰ࠪ䐍⿫ڊ

ᣔ঻ᶯ؍䴦ᒿޕ ੖̍ࡉᇩ᱃䙐ᡀє⿽؍ᣔᣒࣘⲴ⧠䊑Ǆ

䘹ᤙĀ䴦ᒿ⭥⍱ᇊ٬ṑ傼ā⍻䈅亩ⴞਾˈঅࠫĀ␫࣐ā

᤹䫞ˈᕩࠪⲴሩ䈍Ṷྲਣമᡰ⽪˖

Ā੟ࣘ٬āḿ⭘Ҿ⍻䈅؍ᣔⲴ੟ࣘ⭥⍱Ǆ؍ᣔᱟ੖੟ࣘᖰᖰਟԕӾ؍ᣔⲴ੟ࣘᤷ⽪⚟к㿲ሏࡠǄҏ

ᑨᑨ⭘ᶕᴯԓ˥⇥ˈӾ㘼⭡Ā੟ࣘ٬āǃĀ˥⇥āǃĀĊ⇥āа䎧ᶴᡀ؍ᣔⲴ˥ǃĊǃċй⇥ˈ

䘉䟼ⲴĀ᭵䳌ᯩੁāਟԕṩᦞ䴰㾱䘋㹼䘹ᤙˈ൘Ā↓ੁāᡆĀ৽ੁāⲴᯩṶ޵অࠫਟԕ⴨ӂ࠷ᦒǄ
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唈䇔ᛵߥл䘹ᤙ 0...
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↔䶎ޘ⴨䘀㹼⣦ᘱл৸ࠪ⧠ਁ⭏ㅜҼ⅑᭵䳌ˈ↔ᰦ⭡Ā
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 ᆇѝ䇮㖞Ā䐍⿫ࡦ൘᧗ˈྲֻˈޕᣔ㾱ᴹਾ࣐䙏࣏㜭ᣅ؍ II ⇥ਾ࣐䙏āǄ

 ⍻䈅ᰦˈᰦ䰤৲ᮠᓄ䇮㖞↓⺞Ǆ䟽ਸࡽⲴᴰབྷ᭵䳌䇮 ᡰݱ䇨Ⲵ䛓⇥؍Ⲵ䐣ᰦ䰤 02 s

৺ԕк˓ਸਾⲴㅜҼ᭵̀ᰦ Ⲵࣘ֌䇮؍䇨Ⲵ䛓⇥ਾ࣐䙏ݱ 02 s৺ԕ

к˓؍䐣ࡠ䟽ਸ䰨ࣘ֌ਸ䰨 䇮ޠˈ ањ䟽ਸỨㅹᖵᰦỠˈ䘉њѝ䇮 പӓ退Ⲵᡀ䆺؍

ᇊⲴ䟽ਸ䰨ㅹᖵᰦ 02 s৺ԕкǄྲ ᷌䘠ᗐ䇮㐠倀䔋᤯н߶ ਟ̍ሶᆳԜ䇮㖞ᗃཏ̀ ∃ 3

sǄ䘉ṣ㜭ᴹ䏣ཏᗐ䇮㐝退ࣘ؍֌Ǆ
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第十六章 阻抗特性

ᵜ⍻䈅⁑ඇѫ㾱ᱟ䪸ሩ䐍⿫؍ᣔⲴࣘ֌⢩ᙗˈᩌ㍒ަ䱫ᣇࣘ֌䗩⭼Ǆਟԕᩌ㍒ࠪശ⢩ᙗǃཊ䗩ᖒ⢩

ᙗǃᕗᖒԕ৺ⴤ㓯ㅹ਴⿽⢩ᙗⲴ䱫ᣇࣘ֌䗩⭼Ǆᵜ⍻䈅⁑ඇᨀ׋ҶĀঅੁᩌ㍒ā઼Āৼੁᩌ㍒āє⿽н

਼Ⲵᩌ㍒ᯩᔿǄྲлമᡰ⽪˖

 ਟᩌ㍒ശǃཊਈᖒˈ৺ަᆳ䱫ᣇ⢩ᙗമ

 ➗оᩌ㍒Ⲵമᖒሩׯᯩˈᨀ⽪䇮ᇊᇊ৲ᮠˈ⭡䖟Ԧ㜭⭫ࠪབྷᾲⲴമᖒ׍

第一节 界面说明

 测试项目

⇿⅑䈅傼ਚ㜭䘹ᤙĀ䱫ᣇ䗩⭼ᩌ㍒āǃĀZ˄˥˅⢩ᙗᴢ㓯āᡆĀZ˄V˅⢩ᙗᴢ㓯āѝⲴањ亩ⴞ

䘋㹼䈅傼Ǆ

● 故障类型 ᨀ׋Ҷ਴⿽᭵䳌㊫රˈ⭘Ҿ⍻䈅਴⿽㊫ර䐍
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绘制多边形 䘹ᤙĀཊ䗩ᖒā⢩ᙗˈᒦ

䘹ᤙᮠᦞ䗃ᯩޕᔿᱟ ĀR-Xā䘈ᱟĀZ-Φāᯩ ᔿǄ

❦ਾ൘䀂⛩ 1 ḿ䇮㖞ㅜањ䀂⛩Ⲵ඀ḷ٬˄ R1ˈ

X1˅Ǆа㡜ㅜањ䀂⛩䇮Ѫ˄0ˈ0˅Ǆㅜањ

䀂⛩䇮㖞ᆼ∅ˈঅࠫĀ␫࣐ā᤹䫞ˈ᤹⴨਼Ⲵᯩ

⌅䇮㖞ㅜҼњ䀂⛩ ↔̍ᰦ ਟ̍ԕӾਣחⲴമѝⴻ

䘉єњ⛩ᶴᡀⲴаᶑ㓯Ǆ᤹ࡠ ᇊ٬ޣᣔⲴ⴨؍➗

৲ᮠˈ׍⅑␫࣐ཊњ䀂⛩Ǆ䇮㖞৲ᮠᰦˈR ઼ X

䜭ਟԕ䇮㖞Ѫ䍏ᮠǄ਴䀂⛩␫࣐ᆼਾ⛩ࠫĀ⭫മā᤹䫞ˈ㠣↔䖟Ԧণ㔈

ࠪҶ⨶䇪Ⲵ䱫ᣇ䗩⭼ᴢ㓯ԕ৺⴨ᓄⲴ䈟ᐞᴢ㓯˄ԕ㲊㓯㺘⽪˅Ǆ↔ᰦਟ

⭘啐ḷ〫㠣മᖒⲴѝᗳս㖞⛩ࠫ啐ḷᐖ䭞ˈԕ䇮㖞ᢛ᧿ѝᗳ⛩ˈྲਣമ

ᡰ⽪Ǆ

绘制圆 ൘кമѝ䘹ᤙĀശā⢩ᙗˈ൘л䶒Ⲵ㺘Ṭѝ䇮㖞Āᮤ

ᇊ䱫ᣇāǃĀ䱫ᣇ䀂ᓖāԕ৺Ā〫ٿ䟿āㅹ৲ᮠǄਣമѝሶᇎᰦᱮ⽪ަ

മᖒǄ⭘啐ḷ䘹ѝമᖒⲴѝᗳˈᒦ൘Āᩌ㍒䱫ᣇ䗩⭼ā亥䶒ѝ䇮㖞䏣ཏ

བྷⲴᩌ㍒ॺᖴ৺⴨ᓄ↕䮯Ǆྲਣമᡰ⽪Ǆ

 特性曲线

൘Ā⍻䈅亩ⴞā⭼䶒ѝ䘹ᤙĀZ˄I˅⢩ᙗᴢ㓯ā

⍻䈅亩ⴞˈ⭘ҾỰ傼⭥⍱о䱫ᣇⲴޣ㌫Ǆ৲➗ਣമ

ᡰ⽪Ǆ

参数设置 ൘ĀZ˄I˅⢩ᙗᴢ㓯ā⭼䶒ѝˈ

᤹➗ᇊ٬অ׍ᦞᨀ⽪࡛࠶䇮㖞ᩌ㍒㓯Ⲵ৏⛩ǃᩌ㍒

㓯䮯ᓖо䀂ᓖˈԕ৺࣐ޕⲴ⭥⍱Ⲵ࿻٬о㓸٬ˈӾ

ਣമѝ㜭㿲ሏࡠᇎᰦ᭸᷌മǄ

ᵜ䈅傼Ⲵᯩ⌅䗷〻ᖸڊۿᐞࣘ㔗⭥ಘ䈅傼Ǆྲ

᷌ᢺ䘉䟼Ⲵ䱫ᣇ∄ڊᐞࣘ䈅傼ⲴĀࣘࡦ⭥⍱āˈࡉ䘉䟼Ⲵ⭥⍱ቡ⴨ᖃҾĀࣘ֌⭥⍱āǄ䈅傼ᰦˈ䱫ᣇࡍ

࿻٬Ѫ 0ˈ᤹аᇊⲴᩌ㍒↕䮯໎࣐Ǆ⍻䈅൘⇿ањ䱫ᣇ٬лˈ؍ᣔⲴࣘ֌⭥⍱Ǆ⍻䈅ᆼ∅ˈ䖟ԦՊ㠚ࣘ

㔈ࠪࡦ⴨ᓄⲴᴢ㓯ǄĀZ˄V˅⢩ᙗᴢ㓯ā৲➗ĀZ˄I˅⢩ᙗᴢ㓯āǄ
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ѹ઼∄ֻࣘࡦⲴਜ਼ѹаṧˈҏቡᱟ࡛࠶ᩌ㍒؍ᣔⲴ䉀⌒Ⲵᮤњࣘ֌䗩⭼઼Ḁаᇊ⛩Ⲵ؍ᣔࣘ֌ᛵߥǄ

 测试方式

ਟ䘹Āй䐟⭥⍱ᐞࣘāǄᐞࣘ䈅傼অݳਟԕ᧗ࡦ䗃ࠪ 3 䐟⭥⍱䘋㹼অ⴨ᐞࣘ⍻䈅Ǆ
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䗃ޕ儈վ঻חⲴᒣ㺑㌫ᮠቡਟԕҶǄྲ ᣔᇊ٬䟼⋑ᴹ㔉ࠪᒣ㺑㌫ᮠⲴ䈍؍᷌ ᡁ̍Ԝਟԕ䘹ᤙަԆⲴ 2 ⿽

ᯩᔿ䘋㹼䇮㖞 ն̍㾱⌘᜿Ⲵᱟਟ㜭ᴹӋ؍ᣔ䈤᰾Җ䟼㔉ࠪⲴ䇑㇇ᒣ㺑㌫ᮠⲴᯩ⌅઼ᡁԜ〻ᒿ䟼䇮㖞Ⲵᯩ

⌅нཚаṧˈ䘉њᰦىᔪ䇞⭘ᡧݸ䇑㇇ࠪᒣ㺑㌫ᮠ❦ਾ䘹ᤙⴤ᧕䇮㖞ᒣ㺑㌫ᮠⲴᯩᔿˈⴤ᧕䗃ޕ儈վ঻

Ⲵᒣ㺑㌫ᮠǄח

 相位调整方式

1ǃ ᖃਈ঻ಘ᧕㓯Ѫ Y/Y ᰦˈєחᵜᱟ਼⴨սˈTA ᧕㓯а㡜Ѫ Y/Yˈ䘹⴨սн䈳ᮤǄ

2ǃ ᖃਈ঻ಘ᧕㓯Ѫ Y/Ƹᰦˈєחн਼⴨սˈሩᗞᵪ؍ᣔ TA ᧕㓯а㡜ҏѪ Y/YǄྲ᷌؍ᣔ䇮䇑Ѫ儈

঻޵ח䜘⴨ս㺕ࡉˈگ䘹儈঻ח⴨ս䈳ᮤ˗ྲ᷌؍ᣔ䇮䇑Ѫվ঻޵ח䜘⴨ս㺕گ˄ྲই⪎Ⲵ

RCS-978 ර؍ᣔ˅ˈࡉ䘹վ঻ח⴨ս䈳ᮤǄྲ᷌؍ᣔ䇮䇑Ѫᰐ޵䜘⴨ս㺕گˈ䶐 TA ཆ䜘᧕㓯㺕

䘹н䈳ᮤǄࡉˈگ

 Ir、Id 计算公式

1ǃ “ᑨ㿴ᐞࣘ”ᰦሶ儈ח⭥⍱˄IA˅֌ࣘ֌⭥⍱ˈվח⭥⍱˄IB˅֌

⍱ˈণ˖Ir⭥ࣘࡦ = IlˈId = Ihˈਟԕ䇮㖞䀂ᓖᐞΦ˄IdǃIr˅Ǆ

2ǃ “ᗞᵪᐞࣘ”ᰦˈId= Ih +Il˄儈ǃվ঻ח⭥⍱ѻ⸒䟿઼Ѫᐞ⍱˅ˈ

Ir ਟԕ䘹ཊ⿽ޜᔿˈྲਣമᡰ⽪Ǆ

 比例制动

ᵜ亥䇮㖞∄ֻࣘࡦ⢩ᙗᩌ㍒Ⲵ㤳ത઼⨶䇪⢩ᙗᴢ㓯৲ᮠǄ

 搜索范围

ᣔ䙏ࣘ⭥⍱⴨ሩᓄⲴᐞ⍱٬ྲ᷌؍ᇊᩌ㍒㓯Ⲵս㖞ˈа㡜㾱≲བྷҾߣ⍱Ⲵ࿻٬ǃ㓸٬ǃ↕䮯⭥ࣘࡦ

н⸕䚃Ⲵ䈍ਟԕ䇮㖞Ѫ⍻䈅ԚⲴᴰབྷ䗃ࠪ⭥⍱٬ˈᐢ؍䇱㜭ཏቭਟ㜭ޘ䶒Ⲵᢺᮤњᴢ㓯ᩌ㍒ࠪᶕǄ

ᐞࣘ⭥⍱Ⲵ࿻٬ǃ㓸ߣ٬ᇊᩌ㍒㓯Ⲵ

䮯ᓖˈа㡜㾱≲࿻٬⮕ሿҾᐞࣘ⭥⍱䰘​

٬ˈ㓸٬⮕བྷҾᐞࣘ䙏ᯝ٬Ǆᐞࣘ⭥⍱↕䮯

ӵ൘অੁ䙬䘁ᰦ䎧֌⭘ˈ൘ৼੁ䙬䘁ᯩᔿн

䎧֌⭘Ǆᐞࣘ⭥⍱↕䮯Ⲵ䇮㖞ṩᦞ؍ᣔⲴ㾱

≲㋮ᓖᶕ䇮㖞ˈྲ᷌㾱≲㋮ᓖ儈ᡁԜቡᢺ↕

䮯䇮㖞ሿӋǄ

䇮㖞ྭᩌ㍒㤳തਾˈ䘹Ā␫࣐ᒿࡇāᡆ

Ā␫࣐āሶᩌ㍒㓯ᮠᦞປޕ⍻䈅ᮠᦞࡇ㺘

ѝǄ䘹Āᔰ࿻䈅傼āণਟ䘋㹼⍻䈅Ǆ䘹Āࡐ䲔āᡆĀޘ䜘䗃ࠪāਟԕࡐ䲔ᡰ䘹ᤙⲴঅᶑᡆޘ䜘ᩌ㍒㓯Ǆ

 特性曲线定义

䇮㖞਴њᤀ⛩Ⲵࣘࡦ⭥⍱৺਴⇥ᣈ㓯Ⲵᯌ⦷˄∄ֻࣘࡦ㌫ᮠ˅ˈ㔃ਸࡽ亥Ⲵᐞࣘ⭥⍱٬઼ᐞࣘ䙏

ᯝ⭥⍱٬ˈণਟ⭫ࠪ⨶䇪ࣘࡦ⢩ᙗᴢ㓯Ǆ਴њᤀ⛩Ⲵᇊ٬ṩᦞ؍ᣔⲴᮤᇊ٬ᶕ䇮㖞ˈྲ᷌؍ᣔᇊ٬⋑ᴹ
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㔉ࠪᤀ⛩٬Ⲵ䈍ˈਟԕ৲㘳؍ᣔ䈤᰾ҖкⲴ؍ᣔⲴࣘ֌മᖒᶕ䇮㖞ˈྲ᷌ᴹཊ⇥ᴢ㓯Ⲵ䈍ˈᓄ䈕䇮㖞ᴹ

ཊњᤀ⛩ ᡁ̍Ԝਟԕ൘ᤀ⛩ 2 䶒ⲴṶ䟼䶒བྷमࡽ ቡ̍ਟԕ䇮㖞ㅜ 2 њᤀ⛩Ҷ 䘉̍ṧቡਟԕ᧿㔈ࠪ 3 ⇥ᴢ

㓯ᰦⲴ⨶䇪ᴢ㓯ˈⴞࡽ〻ᒿᴰཊਚ㜭䇮㖞 3 њᤀ⛩ˈҏቡᱟᴰཊਚ㜭㔈ࡦ 4 ⇥ᴢ㓯Ǆ

 谐波制动

ᵜ亥䇮㖞䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗᩌ㍒Ⲵ㤳ത઼⨶䇪⢩ᙗᴢ㓯৲ᮠǄ

 搜索范围

ᐞࣘ⭥⍱Ⲵ࿻٬ǃ㓸٬ǃ↕䮯ߣᇊᩌ㍒㓯

Ⲵս㖞ǄIxb / Id Ⲵ࿻٬ǃ㓸ߣ٬ᇊᩌ㍒㓯Ⲵ

䮯ᓖˈа㡜㾱≲࿻٬བྷҾ䉀⌒ࣘࡦ㌫ᮠᮤᇊ

٬ǄIxb / Id ↕䮯ӵ൘অੁ䙬䘁ᰦ䎧֌⭘ˈ൘

ৼੁ䙬䘁ᯩᔿн䎧֌⭘Ǆ䇮㖞ᩌ㍒㓯৲ᮠᰦˈ

а㡜ᓄ֯ᩌ㍒㓯൷र࠶ᐳ൘клєᶑ≤ᒣ㓯

ѻ䰤 ᒦ̍ф⇿ᶑᩌ㍒㓯䜭㾱㾶ⴆࣘ֌४઼䶎ࣘ

֌४Ǆ䇮㖞ྭᩌ㍒㤳തਾˈ䘹Ā␫࣐ᒿࡇāᡆ

Ā␫࣐āሶᩌ㍒㓯ᮠᦞປޕ⍻䈅ᮠᦞࡇ㺘ѝǄ䘹Āᔰ࿻䈅傼āণਟ䘋㹼⍻䈅Ǆ䘹Āࡐ䲔āᡆĀޘ䜘䗃ࠪā

ਟԕࡐ䲔ᩌ㍒㓯Ǆ

 特性曲线定义

䇮㖞ྭ䉀⌒ࣘࡦ㌫ᮠ 㔃̍ਸࡽ亥Ⲵᐞࣘ⭥⍱٬઼ᐞࣘ䙏ᯝ⭥⍱٬ ণ̍ਟ⭫ࠪ⨶䇪䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗᴢ㓯Ǆ
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K1=1
K2=Ie1/Ie2
K2= Ie1/Ie3

⌘䟺˖

K1ǃK2ǃK3——ਈ঻ಘ IǃIIǃIII ᒣ㺑㌫ᮠח

Ie1ǃIe2ǃIe3——ਈ঻ಘ IǃIIǃIII Ҽ⅑仍ᇊ⭥⍱ח

U1nǃU2nǃU3n——ਈ঻ಘ IǃIIǃIII а⅑仍ᇊ⭥঻ח

CT1ǃCT2ǃ
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K1=1ˈK2=U2nγCT2/˄U1nγCT1˅ˈ

K3= U3nγCT3/˄U1nγCT1˅

 深圳南瑞 ISA 系列（三绕变，Y/Y/△-11-12，高压侧相位调整）

˖ᔿޜࣘࡦ⦷∄

Id=|I1+I2+I3|ˈ
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第十八章 差动谐波

ᵜ⁑ඇѫ㾱⭘Ҿ⍻䈅ᐞࣘ؍ᣔⲴ䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗ ҏ̍ਟ⭘Ҿަᆳ䉀⌒؍ᣔⲴ⍻䈅Ǆᰒ⍻䈅ᐞࣘ㔗⭥ಘˈ

ҏ㜭⍻䈅ᗓ笝樀؍ࣘࡦ

ࡦ⌒ ⍻ ᆳࡦ䈅䉀 䉀䈅ࡦ

⭘ ਟ؍ˈ

䉀̍㔗ࡦ

ࡦ ⁑⍻ ⁑ᣔ⢩ˈ

⢩ˈ ᐞࡦ

ˈᐞ؍ࣘ

㾱 ⁑

⁑ 㾱ᐞᴥࡦ ⁑ᣔᵜⲴ㾱 ⌒Ǆ

ࡦ ˈᣔ⁑ˈ

⭘

⭘⍻ ᣔ
䉀ˈ

ࡦ ҏ⁑

ˈ

㾱 ⁑ᣔ

ᐞ Ⲵ䉀⌒

⭘
ࡦ ˈ

⭘
ᣔᐞ⍻Ⲵ ࣘަ ⁑

⭥ ⢩㜭㾱 ⭥
⁑

⁑

⭘

⁑ˈ

⌒ࣘ ᐞҏ ⍻

ࣘ ᐞҏ

⍻ˈ

ᐞ Ⲵ⍻ 䉀䈅Ⲵ

ᐞ ਟ

Ǆ

ˈˈ ᣔ ࣘ ࡦ ⍻Ǆˈ

⁑㾱Ⲵ䉀⌒

ᣔˈ

Ǆ ⍻

ᵜⲴˈ

ˈ̍ ⁑

Ⲵࡦˈ

Ǆ䉀 䈅⭥̍ 䉀
⭥⁑⍻

ˈᐞ؍

ˈ ⁑ 㾱 ᣔ ⭥
⍻ ᣔˈ

ˈ̍ ⍻

Ǆ
ਟ 䈅

⍻̍ ⁑ᣔ

⭘ ޡ

ˈ

؍ ᣔˈ

ˈҏ ⭥ ᣔࣘޡǄ

⁑
ˈ

Ǆ̍⍻䈅ࡦ䈅 ⁑ ᐞ ǄǄ䉀䈅 㾱 ᣔ ⁑

⭘Ǆ

ˈ
؍㜭ࡦ ಘ
Ǆࣘࡦ䉀⌒ࣘࡦ 䈅̍ࡦਟࡦޡ䈅䉀 ⢩؍ ᵜˈ̍ࡦ⍻ ⢩؍ᣔ ᐞᵜˈˈҏ ˈˈ ࡦ

⭘ ؍⌒ ᣔ

⍻䈅Ǆ

ࡦˈަ ⁑ ⁑

ˈ

ˈ ؍

䉀⍻

⍻

⭘⌒ ᣔ ⍻ˈ

⁑䉀⌒
ᣔ

؍ ਟ

ᐞ ҏ

؍ ⁑䉀㜭Ǆ

ˈ ᐤ䈅⭥ 䉀ࡦ 㾱 ᣔ ҏ
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ॆˈަᆳ䜭ᱟ“ᑨ䟿”Ǆ

㤕䴰㾱൘䈅傼ᵏ䰤нڌ→䗃ࠪⲴ⣦ᘱл䟽ᯠ䇮㖞ਈ䟿ˈਟ൘ਈॆᯩᔿḿѝ䘹ᤙ“᡻ࣘ䈅傼”ᯩᔿˈ↔

ᰦ⭼䶒кⲴབྷ䜘࠶৲ᮠ䜭ਟԕ؞᭩Ǆ؞᭩ᆼਾ а̍㡜㾱᤹⍻䈅Ԛሿ䭞ⴈкⲴ“⺞䇔”䭞ᡆㅄ䇠ᵜкⲴ“എ䖖”

䭞᡽㜭ሶ㔉ᮠᦞ䈫ޕ Ӿ̍㘼֯⍻䈅Ԛ᤹ᯠᮠᦞ䗃ࠪǄ⭘啐ḷሶᖃࡽ“᡻ࣘ䈅傼”ᯩᔿ࠷ᦒަࡠᆳ㠚ࣘᯩᔿˈ

ҏ㜭֯⍻䈅Ԛ䈫ޕᯠᮠᦞˈ䗮ࡠ⴨਼᭸᷌Ǆ

 动作方式

л䶒є⿽ࣘ֌ᯩᔿਚሩ“㠚࣐ࣘ”ᡆ“㠚ࣘ߿”ਈॆᯩᔿᴹ᭸Ǆ

ࣘ֌ڌ→ 䘹ᤙ↔ᯩᔿᰦ ⍻̍䈅Ԛа᭦؍ࡠᣔⲴࣘ֌ؑਧণڌ→䈅傼Ǆ䈕ᯩᔿਚ㜭⍻䈅؍ᣔⲴࣘ

֌٬Ǆྲ ᷌䘋㹼㔗⭥ಘ䈅傼 Ѫ̍߿ሿ㔗⭥ಘⲴ“ᣆࣘ”ሩ䈅傼䙐ᡀⲴᖡ૽ ᓄ̍䇮“䱢ᣆࣘᰦ䰤”20ms ৺ԕкǄ

ࣘ֌䘄എ 䘹ᤙ↔ᯩᔿᰦ ਈ䟿᤹“㠚࣐ࣘ”ᯩᔿਈॆࡽ䇮ᖃٷ̍ а̍ᰖ⍻䈅Ԛ᭦؍ࡠᣔⲴࣘ֌ؑਧˈ

ҏਟԕ㠚ࣘ⍻䈅ࠪ䘄എ٬ǄˈᣔⲴࣘ֌٬؍ᔿਈॆǄ䈕ᯩᔿণਟԕ⍻䈅ᯩ”߿㠚ࣘ䈳䖜ᯩੁˈ᤹“㠚ࣘࡉ

ྲ᷌䘋㹼㔗⭥ಘ䈅傼ˈ਼ṧᓄ䇮“䱢ᣆࣘᰦ䰤”20ms ৺ԕкǄ

 开入量选择与动作显示

䖟Ԧ唈䇔⭼䶒к 7 䐟ᔰޕ䟿ޘ䜘䘹ᤙˈޘ䜘ᴹ᭸Ǆྲ᷌䴰㾱

ਆ⎸Ḁ䐟ᔰޕ䟿ሩ؍ᣔࣘ֌ؑਧⲴ૽ᓄˈਟ൘䈅傼ࡽ⭘啐ḷਆ⎸

䘹ᤙǄ

൘“᡻ࣘ䈅傼”ᯩᔿлˈ㤕⍻䈅Ԛ᭦؍ࡠᣔⲴࣘ֌ؑਧˈнӵ

ਟԕӾᣕ䆖༠丣кᗇԕࡔᯝˈ䘈ਟⴻࡠᔰޕ䟿४ฏᴹањ䫕ॉṧ

Ⲵሿമḷࠪ⧠ˈྲਣമᡰ⽪˖

第二节 试验指导

 ৲ᮠ䇮㖞

 ҏˈחᣔⲴ儈঻؍⢩ᙗ䈅傼ᰦˈ㤕⭡অ⴨⭥⍱䗃ࠪ䉀⌒ਐ࣐ᐞ⍱ˈণਟ࣐㔉ࣘࡦ⌒ਈ঻ಘᐞࣘ䉀ڊ

ਟ࣐㔉վ঻חǄ㤕䟷⭘є⴨⭥⍱਼ᰦ䗃ࠪᰦˈণਟ⭡ IA 䗃ࠪ䉀⌒࣐㔉儈঻חˈIB 䗃ࠪส⌒࣐㔉վ

঻חˈҏਟԕ৽䗷ᶕ⭡ IA 䗃ࠪส⌒࣐㔉儈঻חˈIB 䗃ࠪ䉀⌒࣐㔉վ঻חǄ

 ൘䈅傼ᯩ⌅кˈਟപᇊส⌒ˈ᤹↕䮯⭡བྷࡠሿ䈳㢲䉀⌒˄↔ᰦᓄ䇮㖞䉀⌒Ѫਈ䟿˅˗ҏਟപᇊ䉀⌒ˈ

᤹↕䮯⭡ሿࡠབྷ䈳㢲ส⌒˄↔ᰦᓄ䇮㖞ส⌒Ѫਈ䟿˅ˈ⍻䈅Ⲵ᭸᷌สᵜ⴨਼Ǆ

 试验方法

䈅傼ࡽˈਟሶᐞࣘ؍ᣔⲴਈ঻ಘ᧕㓯㊫ර؞᭩Ѫ Y˄Y0˅ˋYˈф䇮㖞վ˄ѝ˅঻חⲴᒣ㺑㌫ᮠѪ

1ˈ䘉ṧՊ֯䈅傼ᴤㆰঅǄ䈅傼ᰦˈᰐ䇪ᱟᱟӵ㔉儈঻࣐ח⭥⍱ˈ䘈ᱟ儈ǃվ঻਼חᰦ࣐⭥⍱ˈ৏ྲࡉ

л˖

1、䗃ࠪⲴส⌒࠶䟿ᗵ享བྷҾ؍ᣔᮤᇊⲴࣘ֌䰘​⭥⍱˗

2、䗃ࠪⲴࡍ࿻䉀⌒ਜ਼䟿ᗵ享㜭ਟ䶐䰝䬱؍ᣔˈণབྷҾ؍ᣔᮤᇊⲴ䉀⌒ࣘࡦ㌫ᮠǄ
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㤕ᐞࣘ؍ᣔⲴਈ঻ಘ᧕㓯㊫රѪ Y˄Y0˅ˋƸˈф儈ǃվ঻חⲴᒣ㺑㌫ᮠ൷нᱟ 1ˈྲօ൘н؞᭩

ᮤᇊ٬Ⲵᛵߥл⍻䈅؍ᣔⲴ∄ֻࣘࡦ㌫ᮠ઒˛

 “高压侧谐波叠加差流”输出时

⭡Ҿ䉀⌒࠶䟿઼ส⌒࠶䟿൷࣐㔉儈঻חˈє⿽⌒ᖒ࠶䟿ਇ儈঻Ⲵᒣ㺑㌫ᮠᖡ૽⴨਼ˈ⴨ӂᣥ⎸Ǆഐ

↔ˈ䈅傼ᯩ⌅਼к᮷ᡰ䘠ˈ䈧৲㘳Ǆ

 “高压侧谐波，低压侧差流”输出时

↔ᰦᗵ享࡛࠶㘳㲁儈ǃվ঻חⲴᒣ㺑㌫ᮠǄ

Ѫ䈤᰾ᯩٷ⧠ˈׯ䇮儈ǃվחⲴᒩ
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第十九章 6-35KV 微机线路保护综合测试

ᵜ⍻䈅⁑ඇ䳶ѝҶվ঻ᗞᵪ㓯䐟؍ᣔⲴབྷ䜘࠶⍻䈅亩ⴞˈ䘲⭘Ҿ 6̚35KV ѝᙗ⛩н᧕ൠ㌫㔏Ⲵ㓯

䐟؍ᣔⲴ⍻䈅Ǆ൘ᮤњ⍻䈅䗷〻ѝབྷ䜭䟷⭘ҶĀৼੁ䙬䘁āⲴ⍻䈅ᯩ⌅ˈM ᭸ൠᨀ儈Ҷ⍻䈅Ⲵᐕ֌᭸⦷Ǆ

 ᆼᮤ᧕㓯ਾˈ㜭а⅑ᙗ⍻䈅ᆼᡰᴹ亩ⴞˈѝ䰤н䴰㾱ӪѪᒢ亴

 ਟн䘰ࠪަᆳ⇥ˈа⅑ᙗሩй⇥䗷⍱؍ᣔ䘋㹼ᇊ٬ṑ傼⍻䈅

 ᮤњ⁑ඇབྷ䜭䟷⭘ҶĀৼੁ䙬䘁āⲴ⍻䈅ᯩ⌅ˈ㢲ⴱᰦ䰤ˈᨀ儈Ҷ䈅傼᭸⦷

 ≷䳶ҶࠐѾᡰᴹѝᙗ⛩н᧕ൠ㌫㔏Ⲵ㓯䐟؍ᣔⲴ਴⿽⍻䈅࣏㜭

 ⭼䶒ㆰ⌱ˈਚ䴰㾱䇮㖞ቁ䟿Ⲵ䈅傼৲ᮠˈᴹⲴ⭊㠣ਚ㾱䗃ᮤޕᇊ٬ণਟ

 Ā࣏⦷ᯩੁā⍻䈅亩ⴞѝˈ᭵᜿⁑㋺Ā⚥᭿䀂āⲴ↓ǃ䍏ᾲᘥˈ䗃ޕ↓ǃ䍏䀂䜭㜭↓⺞⍻䈅

第一节 界面说明

 三段式过电流保护：速断、延时速断、定时限过流

䘉Ӌ亩ⴞу䰘⭘Ҿ⍻䈅й⇥䗷⍱؍ᣔǄ᤹➗ᇊ٬অ↓⺞䗃ޕ

਴⇥ᇊ٬˄वᤜࣘ֌٬઼ࣘ֌ᰦ䰤˅ਾˈਟԕн䴰䘰ࠪަᆳ⇥ণ

ਟ䘋㹼а⅑ᙗ⍻䈅Ǆ

⍻䈅ᰦˈ࡛࠶ݸ䘹ѝ䴰㾱⍻䈅Ⲵ亩ⴞˈ׍ᦞᇊ٬অ䇮㖞਴⇥

Ⲵࣘ֌Āᮤᇊ٬ā઼Āᮤᇊᰦ䰤āǄ❦ਾ⭘啐ḷ⛩ࠫĀėā᤹䫞ˈ

൘ᕩࠪⲴሩ䈍Ṷѝ䇮㖞ަᆳ䈅傼৲ᮠǄл䶒ԕĀ䙏ᯝ؍ᣔāѪֻ

䘋㹼䈖㓶䈤᰾ˈྲਣമᡰ⽪˖

注意：
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䜭нՊᖡ૽↓ᑨⲴ䈅傼Ǆ৲ᮠ䇮㖞ሩ䈍Ṷྲਣമᡰ⽪Ǆ

ᵜ亩ⴞҏᱟ࠶й⴨׍⅑䘋㹼⍻䈅Ⲵˈ䈅傼⴨ਟԕঅ䘹ҏਟԕ਼ᰦ䘹ǄᖃሩḀа⴨䘋㹼⍻䈅ᰦˈӵ䈕

⴨ᴹ⭥⍱䗃ࠪˈަᆳ⴨⭥⍱Ѫ䴦Ǆ

 试验间断时间

ѪҶ䘲ᓄḀӋ䴰Āケਈ䟿੟ࣘāⲴ؍ᣔⲴ䈅傼㾱≲ˈ⢩䇮㖞Ҷ䈕৲ᮠǄᖃަѪ䶎 0 ٬ᰦˈ䈅傼Ⲵส

ᵜ䗷〻ᱟ˖䗃ࠪ↓ᑨᘱ⭥঻⭥⍱˄⭥঻Ѫ仍ᇊ٬ˈ⭥⍱Ѫ 0˅ˈ㔤ᤱ㠣Ā᭵䳌ࡽᔦᰦā㔃ᶏüü䗃ࠪ亴

䇮Ⲵ᭵䳌ᘱ⭥঻⭥⍱ˈ㔤ᤱ㠣Āᴰབྷ᭵䳌ᰦ䰤ā
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附录 1： 外接电脑串行通信口的设置

Ā㔗؍ā㌫ࡇ⍻䈅Ԛ䜭ਟԕঅᵪ᫽֌ˈҏਟԕ䙊䗷ཆ᧕⭥㝁䘋㹼㚄ᵪ᫽֌Ǆཆ᧕⭥㝁᫽֌ᰦˈ䴰⭥

㝁ᴹ RS232 Ѣ㹼䙊ؑਓ ᒦ̍ф䈕Ѣਓ䇮㖞Ѫ COM1 ਓǄ❦ਾ⭘লᇦ䝽䘱Ⲵу⭘䙊ؑ㓯ሶ⭥㝁઼⍻䈅Ԛ

䘎᧕䎧ᶕǄл䶒⍵䈸⍻䈅Ԛо⭥㝁䙊ؑԕ৺ѢਓⲴ䇮㖞ᯩ⌅Ǆ

ਠᔿ⭥㝁㠚䓛а㡜ᴹєњѢਓˈᒦфަѝањҏᇊѹѪ COM1 ҶǄᡰԕ⭡ਠᔿ⭥㝁о⍻䈅Ԛ䙊ؑ

ᰦˈਚ䴰⭘у⭘䙊ؑ㓯ሶ⭥㝁઼⍻䈅Ԛ䘎᧕䎧ᶕণਟǄնㅄ䇠ᵜ⭥㝁⧠བྷཊᐢ⋑ᴹѢਓˈ൘ᰐѢਓᡆѢ

ਓ⋑ᴹ䇮㖞Ѫ COM1 Ⲵ⭥㝁к䘀㹼ᯠⲴ⍻䈅䖟Ԧˈа㡜Պࠪ⧠ྲлࠪ䭉ᨀ⽪˖

ᡆ

䛓Ѹ ቡ̍䴰㾱ሶㅄ䇠ᵜ⭥㝁Ⲵ USB ਓ䖜ᦒѪ RS232 Ѣ㹼䙊ؑਓǄ㾱ᇎ⧠䙊ؑ ᗵ̍享ሶаṩĀUSB

ėѢਓāⲴ䖜᧕㓯оলᇦ䝽䘱Ⲵу⭘䙊ؑ㓯䘎᧕䎧ᶕǄԕ Windows 2000 ᫽֌㌫㔏ѪֻˈUSB ਓⲴ䇮

㖞ᯩ⌅ྲл˖

 ሶĀUSBėѢਓā䖜᧕㓯㠚ᑖⲴ傡ࣘݹⴈ᭮ݹޕ傡ˈᒦሶ䖜᧕㓯Ⲵ USB ᧕ਓㄟᨂޕㅄ䇠ᵜⲴḀњ

USB ਓˈ↔ᰦ㌫㔏ሶỰ⍻ࡠᴹᯠ⺜Ԧˈᒦ䈧≲ᆹ㻵傡ࣘ〻ᒿ˗

 傡ࣘݹⴈ᭮ݹޕ傡ਾˈ⭥㝁а㡜Պ㠚ࣘ᫝᭮ˈྲ᷌⋑ᴹˈᡆਣ䭞⛩ࠫݹ傡⻱ⴈˈӾᕩࠪⲴ㨌অѝ䘹

ᤙĀ㠚ࣘ᫝᭮āˈӾᢃᔰⲴӗ૱മ⡷ѝ⺞䇔ণሶᆹ㻵Ⲵ䖜᧕㓯Ⲵ傡ࣘ〻ᒿ൘ଚњ᮷Ԧཀྵѝˈ∄ྲѪ

ĀUSB1.1 TO RS232 Cableā᮷Ԧཀྵ˗

 ᤹㌫㔏Ⲵᕅሬ ᆹ̍㻵傡ࣘ〻ᒿǄᤷੁⴞᖅ˖˸ USB1.1 TO RS232 Cable ˸PC Driver˸ser2pl.sys ˗

㠣↔ˈ䈕䖜᧕㓯Ⲵ傡ࣘ〻ᒿᐢᆹ㻵ᆼ∅ˈла↕䇮㖞ㄟਓѪ COM1 ਓǄ↕僔ྲл˖

 ሶ䖜᧕㓯Ⲵ USB ᧕ਓㄟӽ❦ᨂޕㅄ䇠ᵜⲴ䛓њ USB ਓਾˈ啐ḷਣࠫṼ䶒кⲴĀᡁⲴ⭥㝁āമḷˈ

Ӿ㨌ᕩѝ䘹ᤙĀ኎ᙗāˈᕩࠪĀ㌫㔏⢩ᙗā

ሩ䈍ṶǄ

 ⛩ Āࠫ⺜Ԧā亥䶒ⲴĀ䇮༷㇑⨶ಘā᤹ 䫞ˈ

ӾᕩࠪⲴሩ䈍Ṷѝ䘹ᤙĀㄟਓ˄COM ઼

LPT˅āˈᖃ傡ࣘ〻ᒿᆹ㻵ᡀ࣏ਾˈㄟਓ

лⲴⴞᖅྲਣമᡰ⽪˖

 Ӿਣമѝਟԕⴻࠪˈ䈕ㄟਓ㻛唈䇔Ѫ COM3ˈᓄሶަ᭩Ѫ COM1Ǆ൘ Prolific USB-to-serial Bridge

˄COM3˅кৼࠫ啐ḷˈᡆਣ䭞⛩ࠫˈӾ㨌অѝ䘹ᤙĀ኎ᙗā˗
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附录 3： 各种继电器的试验方法

1、交流电压／电流／反时限电流继电器校验

൘Ӕ⍱䈅傼ѝˈUa˄ᡆ Uab˅ˋIa 䇮ᇊѪḀа٬ࡍˈ䇮㖞↕䮯ˈ᤹“▲”ǃ“▼”䭞ᡆ᯻ࣘ᯻䫞˄Ӗਟ

⭘㠚ࣘ䈅傼ᯩᔿ˅࣐ ঻ˋ⭥⍱⭥߿ ⍻̍䟿⭥঻ˋ⭥⍱ˋ৽ᰦ䲀⭥⍱㔗⭥ಘⲴࣘ֌٬઼䘄എ٬৺ࣘ֌ᰦ䰤

઼䘄എᰦ䰤ˈ䇑㇇䘄എ㌫ᮠǄлമѪ LL-12A 䗷⭥⍱㔗⭥ಘⲴ᧕㓯മǄ

2、直流电压／电流继电器校验

൘ⴤ⍱䈅傼ѝˈUa˄ᡆ Uab˅ˋIa 䇮ᇊѪḀа٬ࡍˈ䇮㖞↕䮯ˈ᤹“▲”ǃ“▼”䭞ᡆ᯻ࣘ᯻䫞˄Ӗਟ

⭘㠚ࣘ䈅傼ᯩᔿ˅࣐߿⭥঻ˋ⭥⍱ˈ⍻䟿⭥঻ˋ⭥⍱㔗⭥ಘⲴࣘ֌٬઼䘄എ٬৺ࣘ֌ᰦ䰤઼䘄എᰦ䰤ˈ

䇑㇇䘄എ㌫ᮠǄ

3、时间继电器校验

⭘᡻ࣘ䈅傼ᯩᔿˈ᤹ ⴤ⍱ᡆӔ⍱⭥঻㔗⭥ಘⲴ䈅傼ᯩ⌅⍻ࠪࣘ֌٬ǃ䘄എ٬઼ࣘ֌ᰦ䰤ǃ䘄എᰦ䰤Ǆ

4、功率继电器校验

˄1˅ ࣏⦷ᯩੁ㔗⭥ಘࣘ֌४઼⚥᭿䀂Ⲵ⍻䟿

൘࣏⦷ǃ䱫ᣇ䈅傼ѝˈ䇮ᇊ UabǃIa Ѫ仍ᇊ٬ˈ䇮㖞 Uab ⴨䀂↕䮯ˈ࣐߿⭥঻⴨ս䀂˄ਟ⭘㠚ࣘ䈅

傼ᯩᔿ˅ˈ⍻ࠪࣘ֌४є䗩䗩⭼䀂φ1ǃφ2ˈࡉ⚥᭿䀂φLM˙½˄φ1ˇφ2˅Ǆ

˄2˅ ᴰሿࣘ֌࣏⦷Ⲵ⍻䟿

ሶ䀂ᓖ䇮㖞൘⚥᭿䀂φLMˈ䇮ᇊ Ia˄ᡆ Uab˅Ѫ仍ᇊ٬ǃUab˄ᡆ Ia˅Ѫ䴦Ǆ
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䇮㖞 Uab�　
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6、同步检查继电器校验

（1）两线圈极性关系检查

൘Ӕ⍱䈅傼ѝˈ䇮ᇊ UaǃUc 䗃ࠪ仍ᇊ⭥঻᧕ޕє㓯ȝ㔀ޕє
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⌘᜿˖㤕䟽ਸ䰨㜭ݵ⭥նн㜭ࣘ֌ˈ䈧Ựḕ؍ᤱ⭥⍱ᱟ੖ᴹ䗃ࠪǄ൘ݵ⭥ᵏ䰤ˈ⭥⍱䗃ࠪഎ䐟ᱟᯝ

ᔰⲴˈᡰԕ⍻䈅ԚⲴ⭥⍱䗃ࠪᔰ䐟ᤷ⽪⚟ӞǄᖃ䟽ਸ䰨ࣘ֌ᰦˈ⍻䈅ԚⲴ⭥⍱䗃ࠪᔰ䐟ᤷ⽪⚟ᓄ➴⚝Ǆ

（2）方法二：（适用于继电保护测试仪型单机操作）

൘ⴤ⍱䈅傼ѝ ⭘̍᡻ࣘ䈅傼ᯩᔿ 䇮̍㖞 IA Ѫѝ䰤㔗⭥ಘ؍ᤱ⭥⍱ U̍AB Ѫ 220V˄ UA Ѫˇ110Vˈ

UB Ѫˉ110V˅֌⭥ᇩݵ⭥⭥঻ˈޣ䰝ᡰᴹⲴਈॆḷᘇǄ᤹лĀ⺞䇔āˈĀᔰ࿻ā䗃ࠪ 220V ⭥঻Ǆㅹ

ᖵ 15ˉ25 。䟽ਸ䰨⭥ᇩݵ⭥ݵ┑ǃؑਧ⚟Ӟਾˈ᤹л⍻䈅Ԛ䶒ᶯкⲴĀƷāᡆĀͩāˈᡆ᯻䖜ал⍻

䈅ԚಘⲴ᯻䫞Ǆ↔ᰦˈᔰࠪ 2 䰝ਸˈUB 䙊䗷ᔰࠪ 2 㔉 7 ਧㄟᆀ࣐к-110V ⭥঻ˈӾ㘼੟ࣘ䟽ਸ䰨Ǆᖵ

䟽ਸ䰨ᰦ䰤ࡠˈ᧕⛩ࣘ֌ˈণਟ⍻ࠪࣘ֌ᰦ䰤Ǆ

9、差动继电器校验

（1）直流助磁特性的测量

൘ᐞࣘ䈅傼ѝˈࣘࡦ⭥⍱ Izd 䇮ᇊѪⴤ⍱⭥⍱ˈ䙀⅑᭩ਈ Izd ٬ˈ൘⇿аࣙ⻱⭥⍱ᰦ࣐ࣘ߿֌⭥

⍱ Idz˄ਟ⭘㠚ࣘ䈅傼ᯩᔿ˅ˈ⍻ࠪࣘ֌⭥⍱ IDZˈ㔈ࣘࡦࡦ⢩ᙗᴢ㓯Ǆ

（2）比率制动特性的测量

⍱⭥ࣘࡦ Izd 䇮ᇊѪส⌒⭥⍱ˈ䙀⅑᭩ਈ Izd ٬ˈ൘⇿аࣘࡦ⭥⍱ᰦ࣐ࣘ߿֌⭥⍱ Idzˈ⍻ࠪࣘ

֌⭥⍱ IDZˈ㔈ࣘࡦࡦ⢩ᙗᴢ㓯Ǆ

注意：

若是 DCD—2（A）型差动继电器，其试验接线如下：IA——7，IB——9，IN——1，开入 A——
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10，开入公共端+COM——12，继电器的 3和 5，6和 8分别短接即可。

（3）二次谐波制动特性的测量

⍱⭥ࣘࡦ Izd 䇮ᇊѪҼ⅑䉀⌒⭥⍱ˈ䙀⅑᭩ਈ Izd ٬ˈ൘⇿аࣘࡦ⭥⍱ᰦ࣐ࣘ߿֌⭥⍱ Idzˈ⍻ࠪ

ࣘ֌⭥⍱ IDZˈ㔈ࡦҼ⅑䉀⌒ࣘࡦ⢩ᙗᴢ㓯Ǆ

（4）高次谐波制动特性的测量

൘ᐞࣘ䉀⌒䈅傼ѝˈࣘࡦ⭥⍱ Izd 䇮ᇊѪ਴⅑䉀⌒ਐ࣐⭥⍱ˈ䙀⅑᭩ਈ Izd ⲴḀ⅑䉀⌒٬ˈ⍻ࠪ

ࣘ֌⭥⍱ IDZǄ
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